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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot w zadaniu o nazwie: ,, Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspélne dla robét objetych
nastepujacymi specyfikacjami:

SST 00.01 Rozbiorki, uporzadkowanie terenu

SST 00.02 Wycinka drzew i krzewow

SST 00.03 Zielen

SST 00.04 Montaz elementéw malej architektury

SST 00.05 konstrukcje drewniane

SST 00.06 Prace murowe

SST 00.07 Nawierzchnie parkowe - koryto z profilowaniem i zageszczeniem podioza

SST 00.08 Nawierzchnie parkowe - warstwa odcinajaca

SST 00.09 Nawierzchnie parkowe - warstwa wzmacniajaca

SST 00.10 Nawierzchnie parkowe - podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

SST 00.11 Nawierzchnie parkowe - nawierzchnia z kostki kamiennej

SST 00.12 Nawierzchnie parkowe — mieszanka kamienna

SST 00.13 Uszczelnienie dna zbiornika wodnego

SST 00.14 System monitoringu wizyjnego

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

1.4.2. Iniynier/Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.,

1.4.3. Kierownik budowy— osoba wskazana przez Wykonawce , upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .

1.4.5.0biekt malej architektury — nalezy przez to rozumiec niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci:

e kultu religijnego jak: kapliczki, krzyze podrézne, figury,

e  posagi wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

e uzytkowe shizace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki,
$mietniki.

1.4.6. Poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane

Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych

spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.7. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
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1.4.8. Przetargowa dokumentacja projektowa — czgs¢ dokumentacji projektowej, kiora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiarem robét.

1.4.9. Rekultywacja - nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkeji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robét budowlanych.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jako$ci materiatldw oraz robat.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét

1.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz zgodnos¢ z ustaleniami
projektowymi, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.2.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

1.5.3. Dokumentacja projektowa

e Niniejsza SST opracowana jest na podstawie dokumentacji projektowej, ktorej zawartosé okreslona jest
w szczegolowych warunkach umowy.

e Wszelkie zmiany dokonywane w dokumentacji projektowej powinny byé wprowadzane na pismie i
zatwierdzane przez Inspektora Nadzoru.

1.5.4. Zgodnosé wykonywanych robot 7 dokumentacjg projektowq i SST

e Dokumentacja projektowa, SST, warunki kontraktu oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowia czes¢ umowy, jakiekolwiek wymaganie wystepujace w
jednym z tych dokumentow jest tak samo wiazace jakby wystepowato we wszystkich dokumentach.

e  Wszystkie dostarczone materialy oraz wykonane roboty musza by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
1SST.

e W sytuacji gdy materialy lub roboty nie beda w peli zgodne z dokumentacja projektowa oraz SST i
wplynie to niezadowalajaca na jakos¢ elementu robdt, to takie materialy zostana zastapione innymi, a
roboty wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

e W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy™.

¢  Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bleddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowiazany jest powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry wprowadzi niezbedne zmiany lub
uzupeinienia.

e Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i
elementéw budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

1.5.5.  Odpowiedzialnosé wobec prawa oraz przestrzeganie prawa

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie ustawy, zarzadzenia wiladz centralnych i lokalnych, oraz inne
przepisy, instrukcje i wytyczne, ktére wiaza sie z realizacja robdt lub moga wplynaé na sposob
przeprowadzenia robot.

1.5.6.  Zabezpieczenie terenu budowy

o Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy/robdt w okresie trwania realizacji
umowy, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

e  Przed rozpoczgciem robdt Wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora
Nadzoru, tablice informacyjne, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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e Koszt zabezpieczenia terenu budowy/robot nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene umowna.

1.5.7. Ochrona srodowiska w czasie trwania robot

*  Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

e W okresie trwania robot Wykonawca ma obowigzek:

o utrzymywa¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

o podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0séb lub wlasnosci spolecznej i innych, wynikajacych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.5.8. Ochrona przeciwpoiarowa

¢ Wykonawca ma obowiazek zna¢ i przestrzega¢ w czasie prowadzenia robdt wszystkie przepisy
dotyczace ochrony przeciwpozarowe;.

e Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

e  Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0séb trzecich.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

e  Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
Jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

* O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

e  Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia

e Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

e Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

e Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko.

e Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organow administracji panstwowej.

e Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.11. Ograniczenie obcigZen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial
Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.12. Bezpieczeristwo i higiena pracy
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Podczas realizacji robot Wykonawca ma obowiazek przestrzegaé¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek dopilnowaé, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.13. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

2. MATERIALY

2.1.

2.5.

Zrodla uzyskiwania materialow i urzadzei

Wszystkie wykorzystane materialy w trakcie wykonywania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi w poszezegdlnych szezegotowych specyfikacjach technicznych.

Wszystkie uzyte materialy pochodza ze zrodla wybranego przez Wykonawce, ktéry zobowiazany jest
jak mnajszybciej powiadomié Inspektora Nadzoru o proponowanych zrodlach materialéw w celu
umozliwienia kontroli wybranych materiatow przed rozpoczeciem robot.

Materialy moga by¢ pobrane wylacznie ze zrodet zaakceptowanych przez

Inspektora Nadzoru.

. Pozyskiwanie materialow miejscowych

W przypadku stosowania materialéw lokalnych, pochodzacych z miejscowego zrédla, wiaczajac te,
ktére zostaly wskazane przez Zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrddla
Wykonawca ma obowiazek dostarczenia Inspektorowi Nadzoru wszystkich wymaganych dokumentow
pozwalajacych na prawidlowa eksploatacje zrodia.

Stosowanie materiatéw pochodzacych z lokalnych Zrodet wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na plac budowy materiatow
lokalnych, odpowiada réwniez za ich ilos¢ i jakosc¢.

W przypadku realizacji robot z funduszow Unii Europejskiej wymagane jest $wiadectwo, wykazujace,
iz uzyte materiaty i urzadzenia pochodza z krajow nalezacych do Unii Europejskiej.

. Kontrola materialéw i urzadzen

Inspektor Nadzoru moze okresowo kontrolowac dostarczane na budowe materialy i urzadzenia, w celu
sprawdzenia ich zgodnosci z wymaganiami zawartymi w szczegdlowych specyfikacjach technicznych.
Inspektor Nadzoru jest upowazniony do pobierania i badania probek materialu w celu sprawdzenia
jego wiasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatéw.

. Swiadectwa jakosci

Przed wykonaniem przez Wykonawce badan jakosci materialow, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace swiadectwa jakosci stwierdzajace pelna zgodnosé z warunkami podanymi
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe musza posiadac¢ swiadectwa jakosci wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone
przez Wykonawce do Inspektora Nadzoru.

Materialy posiadajace swiadectwa jakosci moga by¢ badane w dowolnym czasie przez Inspektora
Nadzoru.

W przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodnosé wilasciwosci przewidzianych do uzycia materialow
wymaganiami zawartymi w szczegélowych specyfikacjach technicznych nie zostana one przyjete do
prowadzonych robot.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
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Materialy uznane przez Inspektora Nadzoru za niezgodne ze szczegdlowymi specyfikacjami
technicznymi musza by¢ usunigte przez Wykonawce z placu budowy. Jesli Inspektor Nadzoru dopusci
wykorzystanie tych materialéw do innych robot niz te, dla ktorych zostaly one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materialéw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego realizacja umowy.
Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z uzyciem materialow, ktore nie zostaly sprawdzone Ilub
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko.

. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zobowiazany jest zadbaé, aby tymczasowo skladowane materialy byly zabezpieczone
przed zniszczeniem oraz aby zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosc¢ w takim stanie, jaki jest wymagany
w chwili wbudowania lub montazu.

Materialy musza by¢ dostepne w kazdej chwili do kontroli przez Inspektora Nadzoru az do momentu
ich wykorzystania.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych przez Inspektora Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zapewnionych przez
Wykonawce.

. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET

L]

Do wykonania robot nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robat.

Sprz¢t uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet stosowany do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy,
oraz speia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet powinien byé zawsze zabezpieczony przed uzyciem go przez osoby niepowotlane,
nieodpowiednie czy nieprzygotowane do jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Sprz¢ty nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy nie zostana dopuszczone do robot przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Do wykonania robét nalezy stosowac jedynie takie srodki transportu, ktdre nie wptyna niekorzystnie na
jakosé wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, oraz za jakos$c
stosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
programem zapewnienia jakosci, wymaganiami szczegdlowej specyfikacji technicznej, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wszystkich
elementoéw robdt zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie wymiary podane na rysunku nalezy sprawdzi¢ na miejscu budowy. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana,
Jjesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

Wszelkie watpliwosci zwiazane z realizacja zadania nalezy natychmiast zglasza¢ do Inspektora
Nadzoru.

W trakcie prowadzenia prac nalezy zwrocié szczegdlna uwage na istniejace elementy uzbrojenia
podziemnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.3.

Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole robét i jakosci materialéw prowadzona zgodnie z
programem zapewnienia jakosci robdt.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow oraz elementow robét
beda oparte na osadzie inzynierskim.

Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot oraz kontroli wszystkich
materiatdw, ktore zostaly dostarczone na teren budowy lub zostaly na nim wyprodukowane. Inspektor
Nadzoru odrzuci wszystkie materialy oraz roboty, kitdre nie spelniaja wymagan jakosciowych
zawartych w projekcie oraz szczegélowych specyfikacjach technicznych.

Inspektor Nadzoru dokonuje ilosciowej 1 jakosciowej oceny na podstawie przedstawionych
dokumentéw, wynikow badan oraz na podstawie wnikliwej oceny wizualnej wykonanych robot.

. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

o certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wilasciwych przepisdw i dokumentéw technicznych,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna.

W przypadku materiatow, dla ktorych powyzej wymienione dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, nie spelniajace powyzszych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty budowy

6.3.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca kontraktu.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa
na kierowniku budowy.
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e Zapisy w dzienniku budowy beda wykonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi, mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

e Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika, opatrzone data oraz podpisami kierownika budowy i Inspektora Nadzoru.

¢ Dziennik budowy powinien zawiera¢ nastepujace informacje:

O
@]
o

O 0 0 O

O 0 0 0 0O

O

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robaét,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

daty zarzadzenia wstrzymania robdt z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

dane dotyczace pobierania probek,

zalecenia i wnioski projektanta,

zgloszenia zakonczenia robot,

warunki pogodowe,

inne istotne informacje dotyczace przebiegu robét.

¢ Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

e Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

*  Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.3.2. Ksigga obmiaru
¢  Ksiega obmiaru jest dokumentem, na podstawie ktérego obliczamy iloéé¢ wykonanych robét.
¢ Podstawowe sposoby obmiaru podano w punkcie 7 niniejszej specyfikacji.

6.3.3. Pozostale dokumenty budowy:
e protokoly przekazania terenu budowy Wykonawcy,
¢ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustalen,
korespondencja na budowie,

wyniki badan, pomiarow oraz atesty.

6.3.4. Przechowywanie dokumenitiw budowy
e Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy, musza byé¢ odpowiednio
zabezpieczone.
e Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
e Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady okreslania ilosci robot

*  Wszystkie pomiary dlugosci, na podstawie ktérych nastepnie obliczamy pole powierzchni roboét, beda
wykonane w poziomie.

¢  Objetosci robét ziemnych obliczamy metoda przekrojéw poprzecznych.

7.2. Urzadzenia i sprzety pomiarowe
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Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia oraz sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce, jezeli urzadzenia te lub
sprzety wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w okresie
trwania robot.

. Podstawowe zasady oraz czas przeprowadzania obmiaréw

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot.
Roboty pomiarowe oraz obliczenia do obmiaru wykonujemy w sposob zrozumiatly i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni oraz objetosci uzupeliamy odpowiednimi szkicami, ktdre
umieszczamy na karcie ksiegi obmiarow. W przypadku braku miejsca w ksiedze obmiaréw szkice
dofaczamy do niej w postaci zatacznikow.
W przypadku robdt, ktore nadaja sie do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich zaawansowania,
obmiaru dokonuje si¢:

o w przypadku miesiecznego fakturowania,

o  w przypadku zakonczenia danego rodzaju robat,

o w przypadku wystapienia dluzszej przerwy w robotach,

o w przypadku zmiany Wykonawcy robdt.
Obmiary przeprowadzamy w obecnosci Inspektora Nadzoru.
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

®

8.2

8.3.

Rodzaje odbioréw robot:
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
o odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
o odbiorowi czgsciowemu,
o odbiorowi ostatecznemu,
o odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, ale
nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér czesciowy

Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych, wg
zasad jakie obowiazuja przy odbiorze ostatecznym.

8.4.

Odbior ostateczny (koricowy)

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego stwierdza Wykonawca przez wpis
do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robot i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja, ktora wyznacza Zamawiajacy w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikow badaii i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa oraz SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem, umozliwiajacym dokonanie odbioru ostatecznego robdt jest protokol
odbioru ostatecznego robat, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Dokumenty niezbedne do odbioru ostatecznego (przygotowuje je Wykonawca):

o dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami sporzadzonymi w trakcie realizacji umowy,
recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt
wiascicielom urzadzen,

o geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

o kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.

0 00

. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego dokonujemy po uplywie okresu gwarancji.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robét (koncowy)™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Dla robét wycenionych ryczalttowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot beda obejmowac:

o robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

o wartos¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

o  warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

o podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Prawo zamowien publicznych.

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. (Dz.U.z 2013.1129 j.t.) w sprawie
okreslenia szczegélowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

Normy i normatywy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.01. ROZBIORKI, UPORZADKOWANIE TERENU

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV:  45111000-8- roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45453000-7 roboty remontowe i renowacyjne
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SPIS TRESCI

Wstep
Materialy

Sprzet
Transport
Wykonanie robét

Kontrola jakesci robat

Obmiar robot

Odbior robét

.

S e

Podstawa platnosci
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot z zakresu rozbiodrek i uporzadkowania terenu w trakcie wykonywania prac zwiazanych z
zagospodarowaniem terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu .

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z rozbidrka oraz
porzadkowaniem terenu w ramach wykonywania prac zwiazanych z zagospodarowaniem terenu dla
zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu "

1.3.0kreslenia podstawowe
Okreélenia podane w niniejszej SST zgodne sa z okredleniami podanymi W SST 00.00 ,,Wymagania
ogolne”

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robodt podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany przy rozbiérkach

Wykonawca przystepujacy do prac zwiazanych z rozbiorka oraz porzadkowaniem terenu powinien wykazaé
sie mozliwoscia korzystania z nastepujacych sprzetow:

e  koparki,

e  koparko-fadowarki,

e samochody ciezarowe do transportu materialu z rozbiorki,

e inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.

4.2. Transport

Materiaty przewozi sie odpowiednimi §rodkami transportowymi. Przewozony fadunek musi by¢
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ oraz przed wypadnieciem ze $rodka transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych oraz porzadkowych
Rozbidree podlegaja:
e  phyty chodnikowe — dno stawu parkowego,
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e obrzeza betonowe ograniczajace sciezki oraz schody parkowe,
e clementy matej architektury,

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy starych obrzezy betonowych ograniczajacych
Sciezki oraz schody parkowe, piyt chodnikowych (dno stawu parkowego) oraz elementéw malej
architektury. Elementy do usuniecia wskazane zostaly w dokumentacji projektowe;.

Roboty rozbiorkowe wykonywaé mozna mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w specyfikacji
technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

O ile inne uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Elementy i materialy, ktore staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, musza by¢ usuniete z terenu budowy.

Doly, wykopy powstale w wyniku rozbiorek znajdujace sic w miejscach, gdzie beda wykonywane wykopy
pod projektowane nawierzchnie, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiega¢ gromadzeniu sie w nich wody.

Doty, wykopy w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ prowadzenie wykopéw pod projektowane
nawierzchnie nalezy wypemi¢ warstwami odpowiednim gruntem do poziomu projektowanego terenu i
zagescié.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakesci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych oraz porzadkowych.
Kontrola jakosci robot rozbidrkowych oraz porzadkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0golne zasady odbioru robét
Og6lne zasady odbioru robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogdlne zasady dotyczace podstaw platnosci podane sa w SST 00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
e Rozbiorke elementow malej architektury,

e Rozbiorke plyt chodnikowych,

e Rozbidrke obrzezy

e  Zaladunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,
e Uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.02. WYCINKA DRZEW I KRZEWOW

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV: 77211400-6 - uslugi wycinania drzew
77211500-7 - ushugi pielegnacji drzew



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKOQONANIA 1 ODBIORU ROBOT

SPIS TRESCI

. Wstep

. Materialy

. Sprzet

. Transport

. Wykonanie robot

. Kontrola jakosci roboét
. Obmiar robét

. Odbiér roboét

=T - B B - ¥ | S

. Podstawa platnosci

10. Przepisy zwigzane

Rewaloryzacja Parku im. Bolesiawa Chrobrego w Brzegu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie wycinki drzew 1 krzewdéw w trakcie wykonywania prac dla zadania: ,,Rewaloryzacja
Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu ",

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.2.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z usunieciem
drzew i krzewow w ramach wykonywania prac dla zadania: ,,Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w
Brzegu”.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne sa z okresleniami podanymi W SST 00.00 ,,Wymagania
o0gdine”

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiaiéw podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do usuwania drzew i krzewow

Wykonawca przystepujacy do prac zwiazanych z usunigciem drzew i krzewdw powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacych sprzetow:

¢ pity mechaniczne,

e pily reczne,

e  drabiny,

e inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z wycinki

e  Miejsce wywozu materialdéw z wycinki - zgodnie z zapisami umowy lub wskazane przez Inwestora.

e Pnie, dragowina, galezie oraz karpina moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu, ktére
zostaly dopuszczone do ruch drogowego.

e  Przewozony tadunek musi by¢ zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ oraz przed wypadnieciem ze
$rodka transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Usuniecie drzew i krzewow

3.2.1. Czynnosci zwigzane 7 usunieciem drzew i krzewow:

Odciecie konarow i gatezi;

Usuniecie drzew i krzewow;

Frezowanie na glebokosé min. 20 cm;

Pociecie konardw na odcinki, oraz ich zatadunek;

Zrebkowanie gatezi lub zatadunek galezi;

Wywoz galezi lub zrebkéw na miejsce wskazane przez Inwestora lub zgodnie z zapisami umowy;
Wywoéz pocigtego pnia i konaréw na miejsce wskazane przez Inwestora lub zgodnie z zapisami umowy;
e  Zasypanie doldw powstalych w wyniku frezowania;

e Ubicie i wyrdwnanie zasypanego dolu;

s  Uporzadkowanie miejsca pracy.

Nie dopuszcza si¢ spalania materialu roslinnego na miejscu.

Wykonawca musi posiadac zgod¢ na wycinke drzew i krzewéw wydang przez wlasciwe organy
administracji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robat
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzewéw.
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie usuniecia roslinnosci,
frezowania i zasypania dolow, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg zwiazana z usunieciem drzew i krzewow jest:
- szt (sztuka) - wyciecia drzewa;

- m’ (metr kwadratowy) — wycigcia krzewow, samosiewow drzew.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g6lne zasady odbioru robdét
Ogolne zasady odbioru robét podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu podlega na sprawdzeniu glebokosci frezowania
oraz jakosci wykonanych robét.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich

ilosci, jakos$ci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace podstaw platnosci
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Ogolne zasady dotyczace podstaw platnosci podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowe;j
e Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedhug pkt. 7.
e  (Cena wykonania robdt obejmuje:

e}

o C 0 0 C O

o

QOdcigcie konarow i galezi;

Usunigcie drzew 1 krzewow;

Frezowaniu drzew :

Pocigcie konarow na odcinki, oraz ich zatadunek;
Zrebkowanie galezi lub zatadunek galezi;

Wywoz gatezi lub zrebkdw na miejsce wskazane przez Inwestora lub zgodnie z zapisami

umowy;

Wywoz pocietego pnia i konaréw na miejsce wskazane przez Inwestora zgodnie z zapisami

umowy;
Zasypanie dotow powstalych w wyniku frezowania;
Ubicie i wyrownanie zasypanego dohu;
Uporzadkowanie miejsca pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 20 czerwca 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. Ust. Nr 62,poz. 627);

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o Ochronie Przyrody (Dz. U. Nr 92, poz.880);

Tereny zieleni MGPiB 2000 2. Zbigniew Chachulski — Chirurgia i pielegnacja drzew, Legraf 2000;
Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. 2013 poz. 21)
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.03. ZIELEN

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV:  45112710-5 — ksztaltowanie terenéw zielonych
KOD CPV: 77310000-6 - ustugi sadzenia roslin oraz utrzymania

terenow zielonych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét w
zakresie zalozenia i pielegnacji zieleni w trakcie wykonywania prac zwiazanych z zagospodarowaniem
terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu ”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z:
e dowozem irozscieleniem ziemi urodzajnej,

sadzeniem drzew,

przygotowaniem terenu pod nasadzenia niskie,

sadzeniem krzewow,

sadzeniem bylin, pnaczy,

sadzeniem roslin cebulowych,

wykonaniem $cidtkowania,

zalozeniem trawnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Humus — ziemia roslinna (urodzajna).

1.4.2.Humusowanie — pokrycie terenu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu roslin.
1.4.3.Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wiasciwoséci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwoj.
1.4.4.Material roslinny — sadzonki drzew, krzew6w, kwiatow jednorocznych, wieloletnich.

1.4.5.Bryla korzeniowa — uformowana przez szkolkowanie bryla ziemi z przerastajacymi ja korzeniami
rosliny.

1.4.6. Forma pienna — forma drzew i nicktorych krzewow sztucznie wytworzona w szkélce z pniami o
wysokosci od 1,8 do 2,2m z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i uformowana korona.

1.4.7. Forma krzewiasta — forma wiasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkélce przez niskie
przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.8.Szkdfkowanie — zabiegi agrotechniczne przeprowadzane w szkolce polegajace gtdwnie na cyklicznym
(przynajmniej raz w roku) przesadzaniu szkétkowanej rosliny lub przycinaniu jej systemu korzeniowego.

1.4.9.Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i SST 0 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w SST00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 2.
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2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastepujace
charakterystyki:
e ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2m wysokosci,
e ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé
zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2.1. Humus - (wczesniej zdjety i spryzmowany w bliskosci robot oraz dowieziony) nie
powinien zawiera¢ kamieni wiekszych od 6cm oraz innych zanieczyszczen.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga byé stosowane komposty powstate w wyniku rozkiadu odpadkéw roslinnych np.
torfu, lisci, kory drzewnej, odpadkéw organicznych, organicznych odpadkéw komunalnych. Przy
zastosowaniu ziemi kompostowej do wypeienia dna doldw nalezy ja zmiesza¢ w proporcjach 1:1 z ziemia
urodzajna.

2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym skladem chemicznym (zawartos¢ N,P,K).
Nalezy je zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem podczas transportu i przechowywania.

2.5. Material do sciétkowania powierzchni gleby
W otoczeniu nasadzen drzew, krzewow, bylin, zastosowac kore sosnowa warstwa grubosci Sem.

2.6. Hydrozel do zaprawiania ziemi — zel polimerowy w formie granulatu, bez dodatkéw mineralnych,
posiadajacy zdolnosé absorbowania i zatrzymywania wody oraz stopniowego jej oddawania do otoczenia.
HydrozZele powinien by¢ w oryginalnym opakowania z podana nazwa, skiadem i sposobem stosowania.

2.6. Material roslinny
2.6.1. Drzewa, krzewy

Wymagania ogélne:
¢  Material rodlinny powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
e  Drzew ikrzewow powinny dostarczone z etykietka z nazwa tacinska;
¢ Sadzonki drzew 1 krzewow powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiadac cechy:
o  punkt szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,
o  przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przediuzaé przewodnik,
o u roélin sadzonych z bryla korzeniowa powinna ona by¢ prawidlowo uformowana i nie
uszkodzona,
o system korzeniowy powinien by¢é skupiony i prawidlowo rozwiniety, na korzeniach
szkieletowych powinny wystepowac liczne drobne korzenie wiosnikowe,
o przewodnik powinien by¢ prosty,
o pedy korony u drzew i krzewow nie powinny byé przycicte,
o pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,
e Rodliny powinny by¢ dojrzale technicznie tzn. nadajace si¢ do wysadzenia, jednolite w calej partii,
zdrowe i nie zwiedniete.
e Przed posadzeniem roslin nalezy usunaé wszystkie zabezpieczenia stosowane podczas transportu
(sznurki, tasémy, siatki).
Wady niedopuszczalne:
silne uszkodzenia roslin,
mechaniczne uszkodzenia pnia,
$lady zerowania szkodnikdw,
oznaki chorobowe,
odrosty podkladki ponizej miejsca szczepienia,
zwigdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i czesciach naziemnych,
martwica i peknigcia kory,

e © ¢ o o o o
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nie zabliZnione rany po cieciach formujacych,

uszkodzenia paka szczytowego przewodnika,

wieloprzewodnikowe korony,

widlaste korony,

korony wrzecionowe lub jednostronne,

uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

zle zrosnigcie odmiany szczepionej z podkladka.

Dostarczone rosliny powinny by¢ zgodne z norma PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],wlasciwie oznaczone,
tzn. musza miec etykiety, na ktorych podana jest nazwa acinska, forma, wybér, numer normy:.

2.6.2. Bylin, pngcza

Wymagania ogoélne:

Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

Sadzonki powinny by¢ dostarczone z etykietka z nazwa lacinska.

Pokrdj roslin, barwa kwiatow i lisci powinny byc charakterystyczne dla gatunku i odmiany.
Bryta korzeniowa powinna by¢ dobrze przerosnieta korzeniami, wilgotna i nieuszkodzona.
Rosliny powinny by¢ dostarczone w doniczkach.

Rosliny powinny by¢ dojrzale technicznie tzn. nadajace si¢ do wysadzenia, jednolite w calej partii,
zdrowe i nie zwiedniete.

Wady niedopuszczalne:

o zwiednigcie lisci i kwiatow,

e uszkodzenie pakow kwiatowych, lodyg, lisci i korzeni,

e $lady Zzerowania szkodnikow,

e  oznaki chorobowe,

e o o o o o

2.6.3. Rosliny cebulowe Wymagania ogélne:

e materiat roslinny powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa,

e cebulki powinny by¢ dostarczone z etykietka z nazwa facinska,

e cebulki powinny by¢ zdrowe, wolne od choréb, jedrne, bez plam, przebarwien lub naroéli i innych
uszkodzen, pokryte luskami okrywajacymi.

2.6.4. Nasiona traw
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer
wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnosé¢ kielkowania.

2.7. Materialy dodatkowe zgodnie z kosztorysem
Do umocowania drzew:

° paliki drewniane 3szt. na kazde drzewo,
° tasma do mocowania drzew elastyczna o szerokosci min. 5cm,
° wkrety.

WYKAZ ROSLIN DO UZUPELNIENIA SZATY ROSLINNE]

Nr Nazwa polska Nazwa lacinska Rozstaw Parametry Tlosé
[m],
ilosé [szt/m?)
Drzewa i krzewy iglaste

1. | cis pospolity Taxus baccata ‘Repandens’ 1,2x1.2 poj. C3 23

2. | mikrobiota syberyjska Microbiota decussata 0,6x0,6 poj. C2 155
Drzewa lisciaste
A magnolia Soulange Magnolia soulangeana ‘Amabils’ - obw. 12-14cm 2
magnolia Soulange Magnolia soulangeana "Rustica - obw. 12-14cm 2
Rubra’
glediczja trojcierniowa Gleditsia triacanthos 'Sunburst' obw. 14-16cm 3
s§liwa wisniowa Prunus cerasifera ‘Pissardii’ - obw. 14-16cm 3
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Krzewy lisciaste
7 berberys Thunberga gt;:zzgis thunbergii ‘Green 0.7x0.7 poj. C2 140
bez czarny Sambucus nigra ‘Aurea’ 2,5%2.5 poj. C3 5
deren kousa Cornus kousa - 2;‘:: 61 0({(;;)1;2 s !
10. | hortensja drzewiasta Hvdrangea arborescens *Anabell’ 1.0x1.0 poj. C3 33
11. | hortensja bukictowa Hydrangea pinaculata *Limelight’ 1.5x1.5 poj. C3 9
12. | hortensja pitkowana Hydrangea serrate “Intermedia’ 1.0x1.0 poj. C3 24
13. | irga Dammera Cotoneaster dammeri Major’ 0.4x0.4 poj. C1,5 4712
14. | irgaradicans Cotoneaster radicans “‘Eichholz’ 0.4x0.4 poj. C1.5 687
15. | jasminowiec wonny Philadelphus coronarius 1.5x1.5 poj. C3 12
16. | kolkwicja chinska Kolkwitzia amabilis 1.2x1.2 poj. C3 42
17. | leszczyna potudniowa Corylus maxima *Purpurea’ 2.5x2.5 poj. C5 6
18. :ilztl:i:)ifil::())my (odm. Syringa vulgaris 2.0x2.0 poj. €3 16
19. | pecherznica kalinolistna Physocarpus opulifolius ‘Diabolo’ 1.2x1.2 poj. C3 27
20. | pecherznica kalinolistna Physocarpus opulifolius 1.2x1,2 poj. C3 22
P B réaneczik Rhadaldendm{w “Catawbiense 2.0x2.0 wys. min 100cm 14
Grandiflorum
22. | rozanecznik Rhododendron *Catherina van Tol’ 1,5%1.5 wys. min 100cm 18
23. | rozanecznik Rhododendron *Cunnigham’s 1.2x1.2 wys. min 100cm 8
White’
24. | rozanecznik Rhododendron ‘Nova Zembla® 1.5%1:5 wvs. min 100cm 6
25. rozanecznik Rhododen?‘mn ‘Hachmann’s 1,2x1.2 wys. min 100cm 11
Charmant’
26. sheniliczka bisla odt, g ]Sa}(;r:i[,;l;?;carpos albus var. 1:2x1.2 poj. C2 26
27. | tawula szara Spiraea cinerea *Grefsheim’ 1.0x1.0 poj. C2 93
28. | tawula japonska Spiraea japonica 'Antony 0.6x0,6 poj. C2 106
Waterer’
29. | tawula japonska Spiraea japonica ‘Little Princese’ 0.5x0.5 poj. C2 295
Rosliny okrywowe, byliny
30. | barwinek pospolity Vinca minor 16 szt/m’ P9 2160
31. | barwinek pospolity Vinca minor *Alba’ 16 szt/m’ P9 1872
32. | bluszcz pospolity Hedera helix 7 szt/m’ P9. pedy min. 40cm 7380
33. | bergenia sercolistna Bergenia cordifolia *Sprin Fling’ 9 szt/m” P9 1459
34, | bodziszek korzeniasty Geranium macrorrhizum “Czakor’ 9 szt/m” P9 1215
35. | bodziszek kantabryjski Geranium cantabrignese 12 szt/m” P9 500
‘Karmina’
36. | deren kanadyjski Cornus canadensis 9 szt/m’ poj. C2 576
37. | funkia Siebolda Hosta sieboldiana 3 szt/m’ P11 301
38. | funkia ogrodowa Hosta ‘Wide Brim’ 5 szt/m” poj. C2 255
39. | funkia ogrodowa Hosta *So Sweet’ 5 szt/m® poj. C2 125
40. | Hemerocalis hybrid *Stella de 9 szt/m” P9 240
liliowiec ogrodowy Oro’
41. | pragnia syberyjska Waldsteinia ternata 13 szt/m” P9 6561
42. | pioropusznik strusi Matteucia struthioperis 5 szt/m’ P9 90
43. | tawulka chinska Astible chinensis *Pumila’ 12 szt/m” P9 408
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44. | tawulka chifiska | Astible chinensis *Superba’ | 12 szt/m’ | P9 | 588
Rosliny cebulowe
45, | cebulica syberyjska | Scilla siberica | 20 szt/m’ J $rednica 6-8mm | 9240
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczice sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2 Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni powinien wykazaé sie mozliwoscia Kkorzystania z
nastepujacych sprzetow:

e glebogryzarek,

walu kolczatki oraz wahu gladkiego do zakladania trawnikow,

kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

fopaty, grabie, taczki,

sprzet do podlewania roslin.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Transport materialow do wykonania nasadzen moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez
hie pogorszy jakosci transportowanych materialow. W czasie transportu rosliny musza byé zabezpieczone
przed uszkodzeniem bryly korzeniowej lub korzeni i pedow. Rosliny z bryla korzeniowa musza mie¢
opakowane bryly korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ je przed
wyschni¢ciem i przemarznigciem. Po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny byé natychmiast
sadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadotowac w miejscu ocienionym i nie przewiewnym, a w razie
suszy podlewa¢.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 5.

5.2. Wymagania dotyczace sadzenia drzew
Wymagania dotyczace sadzenia drzew sa nastepujace:

° teren pod nasadzenia nalezy oczyscié z gruzu, zanieczyszczen i chwastow,

° miejsce sadzenia musi by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,

° doty pod drzewa powinny by¢ wykonane przed przywiezieniem materiahu roslinnego,
doly musza by¢ 2 razy wieksze od bryly korzeniowej,

° ziemia urodzajna powinna by¢ wymieszana z hydrozelem (granulat) w ilosci 0,01 kg

na 1 drzewo, po posadzeniu nalezy (w odstepach czasu)2 x obficie podlaé rosline i
ziemie by uwodnié¢ hydrozel,

e roslina w miejscu sadzenia powinno znalez¢ sie na takiej samej glebokosci jak rosta w
szkolce,

° korzenie okrecajace si¢ wokol szyjki korzeniowej nalezy usunaé,

. po umieszczeniu rosliny w dole korzenie nalezy zasypac sypka ziemia, w celu
rownomiernego zasypania poszczegolnych korzeni,

° na sp6d nalezy nasypac warstwe urodzajna ziemi, a na wierzch warstwe podglebia, po
zasypaniu potowy dotu nalezy ziemie mocno zagescic,

° nalezy uformowa¢ mis¢ wokot pnia drzewa,

° po posadzeniu drzewa nalezy je obficie podla¢ do pelmego nasycenia gleby,

° drzewa nalezy przymocowa¢ do palikéw (3 sztuki do kazdego drzewa) tasma wiazac

w osemke, paliki nie moga ociera¢ drzewa, pale powinny by¢ okorowane,
zaimpregnowane o J 8cm,
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° ziemig pod krzewami $ciotkujemy korg sosnowa warstwa grubosci 5cm,
° uporzadkowanie terenu po wykonaniu prac.

UWAGA: Teren pod nasadzenia powinien zosta¢ oczyszczony z chwastow oraz wszelkich
zanieczyszczen.

3.2.1. Pielegnacja drzew po posadzeniu
Pielegnacja w okresie trwania gwarancji polega na:

e podlewaniu,
odchwaszczaniu ziemi,
usuwaniu odrostow korzeniowych,
poprawianiu mis,
wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew,
wymianie zniszczonych palikow i wigzadet,
kontrolowaniu chorob i szkodnikow,
wykonywaniu cie¢ sanitarnych, korygujacych, przeswietlajacych, formujacych,
odmtadzajacych,
utrzymaniu korony drzewa w formie przewodnikowej,
leczeniu uszkodzen.

5.3. Wymagania dotyczace sadzenia krzewow
Wymagania dotyczace sadzenia krzewow sa nastepujace:

° teren pod nasadzenia nalezy oczysci¢ z gruzu, zanieczyszczen i chwastow,
. miejsce sadzenia musi by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
° krzewy nalezy sadzi¢ z calkowita zaprawa dolow, na spod nalezy nasypac warstwe

urodzajng ziemi, a na wierzch warstwe podglebia, po zasypaniu polowy dolu nalezy
ziemi¢ mocno zagescic,
° dokki pod rosliny powinny mie¢ wielko$¢ 1,5 razy wieksza niz pojemnik,
° ziemia urodzajna powinna by¢ wymieszana z hydrozelem (granulat) w ilosci 0,01 kg
na 1 krzew soliterowi oraz 0,005 kg na pozostale krzewy, po posadzeniu nalezy (w
odstepach czasu)2 x obficie podlaé rosling i ziemie by uwodni¢ hydrozel,
° roélina w miejscu sadzenia powinno znalez¢ sie na takiej samej glebokosci jak rosta w
szkolce,
korzenie zfamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciac,
korzenie roslin zasypywac sypka ziemia, a nastepnie mocno zagescic,
wokot krzewow nalezy uformowaé mise,
po posadzeniu nalezy obficie podla¢ do pelmego nasycenia gleby,
ziemie pod krzewami $ciétkujemy kora sosnowa warstwa grubosei Scm,
uporzadkowanie terenu po wykonaniu prac,
uporzadkowanie terenu po wykonaniu prac.

UWAGA: Teren pod nasadzenia powinien zosta¢ oczyszczony z chwastéw oraz wszelkich
zanieczyszczen.

5.3.1. Pielegnacja krzewow po posadzeniu
Pielegnacja w okresie trwania gwarancji polega na:

° podlewaniu,
odchwaszczaniu ziemi,
uzupehianiu sciotki,
usuwaniu odrostow korzeniowych,
kontrolowaniu chorob i szkodnikow,
poprawianiu misek,
wymianie uschnietych i uszkodzonych krzewow,
wykonywaniu cie¢ odmiadzajacych krzewow,
leczeniu uszkodzen,
przycinaniu zywoplotéow formowanych tak, aby utrzymywaty projektowane
parametry.
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5.4. Wymagania dotyczace sadzenia bylin, pngczy

Wymagania dotyczace sadzenia bylin, pnaczy :

teren pod nasadzenia nalezy oczysci¢ z gruzu, zanieczyszczen i chwastow,
ksztalt rabaty nalezy wytyczy¢ w terenie zgodnie z dokumentacja projektowa,
teren pod nasadzenia powinien zosta¢ zaprawiony Zyzna ziemia,

ziemia urodzajna powinna by¢ wymieszana z hydrozelem (granulat) w ilosci
0,005 kg na 1 trawg ozdobna, po posadzeniu nalezy (w odstepach

czasu) 2 x obficie podla¢ rosline i ziemie by uwodnié¢ hydrozel,

rosliny sadzimy w ilosciach i rozstawach podanych w dokumentacji projektowe;j;
przed posadzeniem nalezy usuna¢ uszkodzone liscie, przekwitle kwiaty i owocostany,
po posadzeniu roélin ziemie wokdl nalezy wyréwnaé,

po posadzeniu nalezy obficie podla¢ rosliny na glebokosé sadzenia,

° ziemie wokot sciolkujemy kora sosnowa warstwa grubosci Scm,

° uporzadkowanie terenu po wykonaniu prac.

e o o o

UWAGA: Teren pod nasadzenia powinien zostaé oczyszczony z chwastéw oraz wszelkich
zanieczyszczen.

3.4.1. Pielegnacja bylin, pngczy po posadzeniu
Pielegnacja w okresie trwania gwarancji polega na:
podlewaniu,

nawozeniu,

usuwaniu chwastow,

usuwaniu przekwitlych kwiatow i owocostanow,
uzupelnianiu sciotki,

wymianie uschnigtych i uszkodzonych roslin.

5.5. Wymagania dotyczace sadzenia roslin cebulowych
Wymagania dotyczace sadzenia roslin cebulowych sa nastepujace:

teren pod nasadzenia nalezy oczyscic z gruzu, zanieczyszczen i chwastow,
ksztalt rabaty nalezy wytyczy¢ w terenie zgodnie z dokumentacja projektowa,
rosliny sadzimy w ilosciach i rozstawach podanych w dokumentacji projektowej,
 cebule nalezy sadzi¢ na takiej glebokosci, aby przykrywajaca je warstwa ziemi byta trzykrotnie
grubsza niz srednica cebuli.

5.6. Wymagania dotyczgce zalozenia trawnikéw parkowych
Wymagania dotyczace zakltadania trawnikéw sa nastepujace:

¢ teren pod trawniki nalezy oczysci¢ z gruzu, zanieczyszczen i chwastow,
¢ teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
¢  ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réwna warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
przed siewem ziemig¢ nalezy walowaé¢ walem gladkim,
przykrycie nasion — przez zagrabienie lub przy uzyciu watu kolczatki,
po wysiewie nasion ziemie nalezy walowac watem gladkim,
siewu nalezy dokona¢ w bezwietrzne dni,
okres siania - okres wiosenny, najpézniej do polowy wrzesnia,
norma wysiewu 25graméw/ m?,

5.6.1. Pielegnacja trawnikow parkowych
Pielegnacja w okresie trwania gwarancji polega na:

* pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokosé okolo 10 em,
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* nastepne koszenia powinny si¢ odbywa¢ w takich odstepach czasu, aby wysokosc¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczala wysokosci 10 do 12cm,
e ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna
przyjac pierwsza polowe pazdziernika),
e koszenia trawnikow w calym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych
odstepach czasu przy czym czestosc koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,
e chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwacé recznie; srodki chwastobojcze o
selektywnym dzialaniu nalezy stosowac z duza ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesiecy
od zalozenia trawnika,
e trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3kg NPK na 1 ar w ciagu roku,
e mieszanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic skfadniki wymagane w
poszczegdlnych porach roku:

o wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

o od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwickszajac dawki potasu i fosforu,
e ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.6. Wymagania dotyczace rekultywacji trawnikow
W zalezmosci od zastanego stanu trawnikéw, nalezy wykonaé nastepujace zabiegi

aeracja,

wertykulacja,

wapnowanie,

piaskowanie,

odchwaszczanie,

w razie potrzeby uzupeinienie ubytkow ziemia urodzajna,
dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci,

5.6.1. Pielegnacja zrekultywowanych trawnikow

e pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okolo 10 cm,
e nastepne koszenia powinny si¢ odbywaé w takich odstepach czasu, aby wysokosé trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12cm,
e ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno byé wykonane z 1-miesigcznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna
przyjac pierwsza potowe pazdziernika),
e koszenia trawnikéw w calym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywac czg¢sto i w regularnych
odstepach czasu przy czym czestos¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku
wysianej trawy,
e chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; srodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duza ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesigcy
od zalozenia trawnika,
e trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okolo 3kg NPK na 1 ar w ciagu roku,
e mieszanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ skladniki wymagane w
poszczegdlnych porach roku:

o wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

o od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,
e  ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Drzewa i krzewy

6.1.1. Kontrola jakosci robot w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
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e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc sadzenia,
gatunkow i odmian, odleglosci sadzonych roslin,

¢  materialu rodlinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,

zgodnosci z normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3] oraz wymaganiami dokumentacji

projektowej 1 SST,

wielkosci dotkow pod drzewa i krzewy,

zaprawienia dolkow ziemia urodzajna lub kompostowa oraz jej jakosci,

opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

odpowiednich terminéw sadzenia,

wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i krzewow,

wykonania prawidlowych mis po posadzeniu drzew i krzewow,

zasilania nawozami mineralnymi,

prawidlowego osadzenia palikdw drewnianych przy drzewach oraz sposobu ich mocowania,

prawidlowosci zabiegow pielegnacyjnych.

6.1.2. Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyezy:

e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa,

® zgodnosci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilosci drzew i krzewéw z dokumentacja
projektowa,

* wykonania misek przy drzewach i krzewach, jesli odbior jest na wiosne lub wykopaniu kopczykow

Jesli odbidr jest na jesieni,

o prawidlowosci osadzenia palikow do drzew i ich mocowania do pni drzew (paliki mocno i prosto

osadzone),

e jakosci posadzonego materiatu.

6.2. Byliny, pnacza

6.2.1. Kontrola jakosci robot w zakresie sadzenia i pielegnacji bylin, pngczy polega na sprawdzeniu:
e  zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc
sadzenia, gatunkow i odmian, odleglosci sadzonych roslin,
e jakosci sadzonego materiatu roslinnego (bez uszkodzen fizjologicznych i
mechanicznych, z zachowaniem jednolitego pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),
e przygotowania ziemi pod obsadzenia,
e prawidlowosci zabiegow pielegnacyjnych.

6.2.2. Kontrola robot przy odbiorze wykonanych nasadzern bylinowych, pngczy:

e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa pod wzgledem ilosci i rozmieszczenia
roslin,

e zgodnosci posadzonych gatunkow i odmian z dokumentacja projektowa,

e jakosci posadzonego materiatu,

e przy odbiorze jesienia nalezy sprawdzi¢ zabezpieczenie na okres zimy:.

6.3. Rosliny cebulowe
6.3.1. Kontrola jakosci robot w zakresie sadzenia i pielegnacji cebulowych polega na sprawdzeniu:
e zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc
sadzenia, gatunkéw i odmian, odleglosci sadzonych roslin,
e jakosci sadzonego materiatu roslinnego (bez uszkodzen fizjologicznych i
mechanicznych, z zachowaniem jednolitego pokroju, zabarwienia i stopnia rozwoju),
e przygotowania ziemi pod obsadzenia,
e prawidlowosci zabiegdw pielegnacyjnych.

6.3.2. Kontrola robdt przy odbiorze wykonanych nasadzen roslin cebulowych:

e  zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa pod wzgledem ilodci i
rozmieszczenia roslin,
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e zgodnosci posadzonych gatunkow i odmian z dokumentacja projektowa,
e jakosci posadzonego materiahu,
e przy odbiorze jesienia nalezy sprawdzi¢ zabezpieczenie na okres zimy.

6.3. Wykonanie trawnikéw

6.3.1. Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw parkowych polega na sprawdzeniu:
e oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

e okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m?),

e wymiany gleby jalowej na ziemie urodzajna z kontrola grubosci warstwy
rozécielonej ziemi,

ilosci rozrzuconego kompostu,

prawidfowego uwalowania terenu,

zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
gestoscei zasiewu nasion,

prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

okresdw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebel
trawy.

e o o © o o o

6.3.1. Kontrola zrekultywowanych trawnikow polega na sprawdzeniu:

e prawidlowosci wykonywania nastepujacych zabiegow: aeracji, wertykulacji, wapnowania,
piaskowania, odchwaszczania,

e uzupehieniu ubytkéw ziemia urodzajna,

e dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci,

e prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

e okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- m? - (metr szescienny) rozlozenia ziemi zyznej;
- szt - (sztuka) posadzenia drzewa, krzewu, byliny, pnacza, rosliny cebulowej;
- m’ (metr kwadratowy) — wykonania sciétkowania;
- m’ (metr kwadratowy) — wykonania trawnikéw, rekultywacji trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji SST 00.00 ,,Wymagania Ogélne”, pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaly spelione.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Cena posadzenia 1 sztuki drzewa, krzewu obejmuje:

zakup, zaladunek, transport, rozladunek, roznoszenie po terenie materiatu roélinnego;
roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkdw;
posadzeni materialu roslinnego;

zabezpieczeni drzewa palikami (3 sztuki);

pielegnacja: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie, sciolkowanie;

zabiegi pielegnacyjne w okresie gwarancyjnym;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

® © & o o o

9.2. Cena posadzenia 1 sztuki byliny, pnacza obejmuje:
e zakup, zaladunek, transport, rozladunek, roznoszenie po terenie materiatu roslinnego;

34



e o o o \©

10.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu

przygotowanie podtoza;

posadzenie materiatu roslinnego;

pielegnacja: podlewanie, odchwaszczanie, sciolkowanie, nawozenie;
zabiegi pielegnacyjne w okresie gwarancyjnym;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

. Cena posadzenia 1 sztuki rodliny cebulowej obejmuje:

zakup, zaladunek, transport, roztadunek, roznoszenie po terenie materiatu roslinnego;
przygotowanie podtoza;

posadzenie materialu roslinnego;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

. Cena wyKonania 1 m? trawnikow obejmuje:

roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozécielenie ziemi
urodzajnej;

zalozenie trawnika;

pielegnacja trawnikow: koszenie, nawozenie, odchwaszczanie;

zabiegi pielegnacyjne w okresie gwarancyjnym;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

. Cena wykonania 1 m’ rekultywacji trawnikéw obejmuje:

wykonanie nastepujacych zabiegdw: aeracji, wertykulacji, wapnowania, odchwaszczania;
uzupeknienie ubytkdw ziemia urodzajna;

zalozenie trawnika w miejscach o malej gestosci;

pielegnacja trawnikow: koszenie, nawozenie, odchwaszczanie;

zabiegi pielegnacyjne w okresie gwarancyjnym;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

. Cena wykonania 1 m’ éciélkowania obejmuje:

zakup i transport kory sosnowej;
rozlozenie kory;
uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

. Cena 1m® rozlozenia ziemi zyznej obejmuje:

zakup i transport ziemi Zyznej;

rozlozenie ziemi zyznej w miejscach okreslonych w projekcie;
zageszczenie ziemi;

uporzadkowanie terenu po wykonanych pracach.

PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa z dnia 20 czerwca 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. Ust. Nr 62,poz. 627);

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz. U. Nr 92, poz.880);

Tereny zieleni MGPiB 2000 2. Zbigniew Chachulski — Chirurgia i pielegnacja drzew, Legraf 2000;

PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste;
BN-73/0522-01 Kompost;

PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych;
PN-R-67031:1996 Sadzonki roslin ozdobnych;
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 00.04. MONTAZ ELEMENTOW MALEJ
ARCHITEKTURY

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z montazem elementéw malej architektury w trakcie wykonywania prac
zwiazanych z zagospodarowaniem terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Boleslawa Chrobrego w
Brzegu”,

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z montazem,
budowa elementéw malej architektury:

o  Jawki stylizowane,

e  kosze na odpadki,

e  kosze na psie odchody,

e  stojaki rowerowe,

urzadzenia sifowni terenowej,

stylizowane balustrady.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0biekt malej architektury — nalezy przez to rozumiec¢ niewielkie obiekty, a w szczegolnosci:

e  kultu religijnego jak: kapliczki, krzyze podrozne, figury,

e  posagi wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe;j,

e uzytkowe sluzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki,
Smietniki.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w SST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
Wszystkie elementy malej architektury musza zosta¢ zamontowane przez Wykonawce zgodnie z normami i
zaleceniami nalozonymi przez producenta.

2.3. Szczegélowe wymagania dla poszczegéinych elementow malej architektury

2.3.1.Lawka stylizowana
Dane techniczne: dlugos¢ 180 cm, szerokos¢ 60 cm, wysokos¢ 72 cm.

Materialy:
- siedzisko, oparcie: drewno iglaste lakierowane, kolor- mahon,
- podstawy: zeliwo lakierowane, kolor — czamy,

Montaz - przez zabetonowanie elementow kotwiacych do podioza.

2.3.2. Kosz na odpadki
Dane techniczne: wysokosé 87 cm, szerokosé 39 cm, pojemnosc 351,
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Materialy:
- konstrukcja - kosz stalowy, ocynkowany, malowany proszkowo na kolor czarny , zamykany na
zamek z popielnica i wkladem ocynkowanym,

Monta? - przez zabetonowanie elementéw kotwiacych do podloza.

2.3.3. Kosz na psie odchody
Projektuje si¢ wprowadzenie koszy na psie odchody. Kosze tozsame z koszami na odpadki,
wyposazone w dyspenser torebek biodegradowalnych oraz tekturowych lopatek lub dyspenser

woreczkow.

2.3.4. Stojaki rowerowe
Dane techniczne: wysokosé 80 cm, szerokosé 37 cm, dlugosé 256 cm

Materialy:
- stupki — stal lakierowana i kompozyt polimerowy lakierowany, kolor czarny
— miejsca parkingowe — stal lakierowana, kolor czarny,

MontaZ - przez zabetonowanie rur kotwiacych do podioza.

2.3.5. Urzgdzenia rekreacyjne - silownia terenowa

Biegacz i orbitrek na jednym pylonie

e Biegacz
Dane techniczne: wymiary — 157x143cm
e  Orbitrek

Dane techniczne: wymiary — 205x139cm

MontaZ - Wedhug zalecen producenta.

Wyciag gorny i wyciskanie siedzac na jednym pylonie

e  Wyciag gorny

Dane techniczne: wymiary - 152x 84cm
e  Wyciskanie siedzac

Dane techniczne: wymiary - 143x 84cm

Montaz - Wedlug zalecen producenta.

Wahadlo i twister na jednym pylonie

¢  Wabhadlo

Dane techniczne: wymiary - 178x 103cm
o  Twister

Dane techniczne: wymiary - 178x 84cm

Monta? - Wedhug zalecen producenta.
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Wioslarz i prasa noina na jednym pylonie

e  Wiodlarz
Dane techniczne: wymiary - 130x 140cm
e Prasa nozna

Dane techniczne: wymiary - 103x 101cm

Monta; - Wedlug zalecen producenta.

Drabinka i podcigg ndg na jednym pylonie
e Drabinka

Dane techniczne: wymiary - 170x 87cm
o Podciag nog
Dane techniczne: wymiary - 143x 105¢m

Montaz - Wedtug zalecen producenta.

2.3.6. Stylizowane balustrady
Materialy: ksztaltowniki stalowe, malowane proszkowo na kolor czarny

Monta? - przez zabetonowanie elementdw kotwiacych do podloza.

3. SPRZET

3.1 Ogolne zasady dotyczace sprzetu
Ogolne zasady dotyczace transport podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne , pkt 3.

3.2. Sprzet
Roboty wykonujemy recznie oraz przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrana technologie robdt i sprzet.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne zasady dotyczace transportu
Ogodlne zasady dotyczace transportu podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne ,,pkt 4.

4.2. Transport
Materialy przewozi si¢ odpowiednimi $rodkami transportowymi. W czasie transportu ladunek nalezy
zabezpieczy¢ prze uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne ,,pkt 5.

5.2 Sposéb i kolejnos¢ wykonywania robét
Wszystkie elementy malej architektury nalezy zamontowac zgodnie z dokumentacja projektowa i
zaleceniami producenta.

5.3. Wady niedopuszczalne
Wady niedopuszczalne powstale w trakcie wykonywania prac:
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niezgodne z dokumentacja rozmieszczenie elementéw matej architektury;
niezgodnos¢ asortymentu elementéw wyposazenia z dokumentacja;
montaz niezgodny z instrukcja producenta;

uszkodzenia elementow malej architektury.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA PRAC
Kontrola jakosci wykonania prac polega na:

° rozmieszczeniu elementéw matej architektury zgodnie z planem;
e zgodnosci elementow malej architektury z dokumentacja projektows;
° stabilnosci zamontowania elementdw malej architektury.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robdt okresla faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa. Jednostki
obmiarowe robot to liczba i standard montowanych elementow.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt polega na sprawdzeniu technicznych dokumentow kontrolnych i przeprowadzeniu pomiaréw

dla sprawdzenia wymogow podanych powyzej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Jednostka obmiarowa jest iloé¢ i standard zamontowanych elementéw wyposazenia. Obmiaru roboét na
budowie dokonuje Wykonawca w obecnosci Inspektora Nadzoru.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.05. KONSTRUKCJE DREWNIANE

ZAMAWIAJACY
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49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ
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10. Przepisy zwigzane
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania robot zwiazanych z
wykonywaniem konstrukcji drewnianych dla zadania murowych dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im.
Bolestawa Chrobrego w Brzegu "

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
konstrukcji drewnianych i obejmuja roboty zwiazane z obrobka elementdow, ich polaczeniem oraz
zamontowaniem w ramach realizacji zadania okreslonego w niniejszej SST.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje sie drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami biologicznymi i
ogniem,

Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowa¢ zgodnie z instrukcja ITB — Instrukcja techniczna w
sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i

ogniem.
Whytrzymalosci charakterystyczne drewna iglastego w MPa (megapaskale) podaje ponizsza tabela:
Oznaczenie Klasa drewna
K27 K33
Zginanie 27 33
Rozciaganie wzdluz wiokien 0.75 0.75
Sciskanie wzdiuz wiokien 20 24
Sciskanie w poprzek wiokien 7 7
Scinanie wzdluz widkien 3 3
Scinanie w poprzek wiokien 1.5 1.5

Krzywizna podtuzna
a) plaszczyzn 30 mm — dla grubosci do 38 mm
10 mm — dla grubosci do 75 mm

b) bokéw 10 mm — dla szerokosci do 75 mm

5 mm ~ dla szerokosci > 250 mm
Wichrowatos¢ 6% szerokosci
Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci
Rysy, falistos¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokosci elementu.
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Nierownos¢ plaszezyzn — plaszezyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegle, boki prostopadle, odchylenia w
granicach odchylek.

Nieprostopaditoéc¢ niedopuszczalna,

Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosié nie wiecej niz:

dla konstrukcji na wolnym powietrzu — 23%

dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem — 20%.

Dopuszczalne wady tarcicy podaje ponizsza tabela:

wady K33 K27
Seki w strefie marginalnej do V4 Ya do '/
Seki na calym przekroju do %4 Yedo 1/3
Skret wiokien do 7% do 10%
Pekniecia, pecherze, zakorki i
zbitki:
a) glebokie 1/3 b
b) czolowe 1/1 1/1
zgnilizna niedopuszczalna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalna niedopuszczalna
Szerokosc stojow 4mm 6mm
Oblina Dopuszczalna na di dwu Dopuszczaina na dt dwu krawedzi zajmujaca
krawedzi zajmujaca do Y4 do Y4 szerokosci lub grubosci
szerokosci lub grubosei

Tolerancje wymiarowe tarcicy
odchylki wymiarowe desek powinny by¢ nie wieksze:
e w dhugosci: do + 50 mm lub do —20 mm dla 20% ilosci
e w szerokosci: do +3 mm lub do —Imm
e w grubosci: do +1 mm lub do —1 mm
odchylki wymiarowe bali jak dla desek
odchylki wymiarowe lat nie powinny byé¢ wicksze:
dla tat o grubosci do 50 mm:
w gruboscei: +1 mm i—1 mm dla 20% ilosci
w szerokosci: +2 mm i—1 mm dla 20% ilosci
dla tat o grubosci powyzej 50 mm:
w szerokosci: 42 mm i—1 mm dla 20% ilosci
w grubosci: +2 mm i —1 mm dla 20% ilosci
c) odchylki wymiarowe krawedziakéw na grubosci i szerokosci nie powinny byé wieksze niz +3 mm i —2 mm.
d) odchylki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wieksze niz +3 mm i —2 mm.

2.3. Laczniki

Gwozdzie

Nalezy stosowaé: gwozdzie okragle wg BN-70/5028-12
Sruby

Nalezy stosowac:

Sruby z them szesciokatnym wg PN-EN — ISO 4014:2002
Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121
Nakretki:

Nalezy stosowac:

Nakretki szedciokatne wg PN-EN-ISO 4034:2002
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Nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151.

Podkladki pod $ruby

Nalezy stosowac:

Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

Wkrety do drewna

Nalezy stosowac:

Wkrety do drewna z tbem szesciokatnym wg PN-85/M-82501

Wkrety do drewna z lbem stozkowym wg PN-85/M-82503

Wkrety do drewna z them kulistym wg PN-85/M-82505

Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dzialaniem ognia powinny byé
stosowane wylacznie $rodki dopuszczone do stosowania decyzja nr 2/ITBITD/ 87 z 05.08.1989 r.

e srodki do ochrony przed grzybami i owadami
e Srodki do zabezpieczenia przed sinizna i plesnieniem
e Srodki zabezpieczajace przed dzialaniem ognia.

2.4. Skladowanie materialéw i konstrukeji
Materialy i elementy z drewna powinny by¢ skladowane na poziomym podlozu
utwardzonym lub odizolowanym od elementow warstwa folii.

Elementy powinny by¢ skladowane w pozycji poziomej na podkladkach rozmieszczonych w taki sposob aby
nie powodowac¢ ich deformacji. Odleglos¢ skladowanych elementow od podioza nie powinna by¢ mniejsza od

20 cm.

Laczniki i materialy do ochrony drewna nalezy skladowaé¢ w oryginalnych opakowaniach w zamknietych

pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materiatu dostarczona na budowe przed jej wbudowaniem musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

Odbioér materialow z ewentualnymi zaleceniami szczegétowymi potwierdza Inzynier wpisem do dziennika

budowy.

2.5. Szczegotowe wymagania dla poszczegélnych elementow:

2.5.1. Pergola

Konstrukcja shupy zelbetowe- o wymiarze 25x25x275 cm

stopa fundamentowa beton C16/20 o wymiarze 25x25x80 cm

okladzina stupéw - plyty z gladkiego, zoltego piaskowcea, gr 1,5 cm.

elementy drewniane z drewna iglastego, nalezy zabezpieczy¢ przed korozja biologiczna poprzez
impregnowanie np. metoda cisnieniowo-prézniowa

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.1. Transport materialéw

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialow powinny odbywaé sie tak aby zachowa¢ ich dobry

stan techniczny oraz wymagania stawiane poszczegdlnym materialom przez producentow.
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Wyroby z drewna powinny by¢ utrzymywane w stanie suchym i skladowane nad gruntem na odpowiednich
podporach. Niedopuszczalne jest dlugotrwale skfadowanie niezabezpieczonych przed opadami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne ., pkt 5.

5.2. Wykonanie konstrukceji drewnianych

Przekroje i rozmieszczenie elementow powinny by¢ zgodne z dokumentacija techniczna

Przy wykonywaniu znacznej liczby jednakowych elementow Kkonstrukcyjnych nalezy stosowaé wzorniki
(szablony). Doktadnos¢ wykonania wzornika powinna wynosi¢ +1 mm. Dokladnos¢ te nalezy sprawdzic¢ przez
probny montaz, a nastepnie sprawdza¢ okresowo za pomocy tasmy stalowej.

Diugos¢ elementow wykonanych wedtug wzomikow nie powinna roznic sie od dlugosci projektowanych wiecej
niz 0,5 mm

Jezeli zachodzi koniecznos¢ obrobki koncow elementow podczas montazu, dhugosci powinny byé wicksze od
diugosci projektowanych. Nadmiar ten jest zalezny od sposobu obrobki koncow elementow.

W przypadku stosowania deskowania nalezy stosowa¢ deski III klasy jakosci tarcicy ogélnego przeznaczenia.
Deski powinny byé powleczone ze wszystkich stron nietoksycznymi preparatami

grzybobojczymi, ulozone prawa strona (dordzeniowa ku dolowi i przybite do kazdej krokwi dwoma
gwozdziami. Dlugo$¢ gwozdzi powinna by¢ co najmniej 2,2 razy wieksza od grubosci desek.

5.2.1. Montaz pergoli

Konstrukeyjne stupy zelbetowe nalezy zakotwi¢ w fundamencie poprzez przedluzone zbrojenie shupéw. Rozstaw
slupéw co 200 cm. Gotowe shipy licuje sie ptytami z piaskowca sposéb mocowania na klej badz? kotwami ze
stali nierdzewne;.

Drewniane belki wzdhizne naktada si¢ w zabetonowana obejme U. Wystepujace faczenia belki wykonuje sie na
zakladke na podporze.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA PRAC

6.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne ,, pkt 6

6.2. Odbiory mi¢dzyoperacyjne i czesciowe

Odbiory miedzyoperacyjne lub cz¢sciowe powinny by¢ przeprowadzone w przypadkach wykonania
poszczegolnych fragmentéw robot przez oddzielne brygady robotnikéw oraz w przypadku kiedy nie bedzie
dostepu do wykonanych elementow konstrukcji przy odbiorze koncowym. Z kazdego odbioru powinien byé
sporzadzony protokél, w ktérym powinna by¢ réwniez zawarta techniczna ocena wykonanych robét.

Podczas odbioru powinny by¢ sprawdzone:

a/ zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja techniczna

b/ rodzaj i klasa uzytego drewna oraz wymiary elementéw

¢/ sposob zabezpieczenia drewna przed wilgocia, zagrzybieniem i dziataniem ognia

6.2.0dbior korncowy

Odbiorem konicowym powinny by¢ objete elementy lub obickty catkowicie zakoriczone. Do odbioru koncowego
wykonawca powinien przedstawié¢ nastepujace dokumenty:

a/ dokumentacje techniczna obiektu i robot

b/ protokoty badan kontrolnych lub zaswiadczen (atesty) jakosci uzytych materialow

¢/ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

d/ zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonanych robét

e/ pisemne uzasadnienia odstepstw od dokumentacji potwierdzone przez nadzér
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techniczny

Odbior koncowy zakonczonych konstrukcji powinien polegaé na sprawdzeniu:
a/ zgodnosc¢ konstrukcji z dokumentacja techniczng i warunkami technicznymi
b/ prawidlowos¢ ksztaltow i gldéwnych wymiarow konstrukcji

¢/ prawidlowos$¢ podparcia konstrukeji na podporach

d/ dopuszczalne odchylki wymiarowe od kierunku poziomego i pionowego.

6.3. Ocena wykonania konstrukeji

Jezeli wszystkie sprawdzenia i badania dadza wynik dodatni, nalezy uzna¢ wykonane roboty za wlasciwe.
Przypadku gdy chociaz jedno ze sprawdzen dalo wynik ujemny, nalezy uznaé calos¢ lub czes¢ za wykonane
niewlasciwie

W razie uznania calodci lub czesci robdt za wykonane niewfasciwe nalezy ustalié, czy stwierdzone odstepstwa

od postanowien dokumentacji i warunkéw technicznych zagrazaja bezpieczenstwu budowli lub uniemozliwiaja
Jej uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem.

Konstrukcje zagrazajace bezpieczenstwu budowli lub uniemoziiwiajace jej uzytkowanie zgodnie z
przeznaczenie powinny by¢ rozebrane oraz ponownie wykonane w sposob prawidlowy i przedstawiony do
ponownie do odbioru.

Konstrukcje nie spelniajace wymagan postawionych w niniejszych specyfikacjach lecz uznane za pewne
konstrukcyjnie i nie zagrazaja bezpieczenstwu budowli i nie uniemozliwiaja jej uzytkowanie zgodnie z
przeznaczeniem, moga by¢ przyjete po obnizeniu wartosci robot o wielkosé ustalona komisyjne dla danego
przypadku.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady przedmiaru robdt podano w SST Czesé 7 ,,Wymagania ogolne™.

7.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace przedmiaru robét podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne ,,pkt 7
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne ,,pkt 8

Roboty uznaje siec za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace platnosci podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne ,pkt 9
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

Cena wykonania konstrukeji drewnianej obejmuje:

roboty przygotowawcze

zakup i dostawe materiatow
wykonanie konstrukcji z drewna
testy i pomiary zgodnie z pkt. 6 SST

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-EN 385:1999 ,.Ztacza klinowe w konstrukcjach drewnianych. Wymagania jakosciowe i minimalne
wymagania produkcyjne”

PN-EN 912:2000 ,f-aczniki do drewna. Dane techniczne facznikow stosowanych w konstrukcjach
drewnianych.”

PN-EN 26891:1997 ,Konstrukcje drewniane. Zlacza na faczniki mechaniczne. Ogdlne zasady
okreélenia wytrzymalosci i odksztalcen”

PN-ISO 2445:1994 , Zlacza w budownictwie. Podstawowe zasady™

PN-ISO 8930:1997 ,,Podstawy projektowania i niezawodnosci konstrukcji budowlanych. Technologia.”
PN-ISO 8930/Ak:1997 , Podstawy projektowania i niezawodnosci konstrukcji budowlanych.
Technologia.” (Arkusz Krajowy)

PN-B-01040:1994 , Rysunek konstrukcyjny budowlany. Zasady ogolne.”

PN-B-01042:1999 ,Rysunek konstrukcyjny budowlany. Konstrukcje drewniane.”

PN-B—03000 ,,Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.”

PN-79/B-0,001 , Konstrukcja i podioza budowli. Ogélne zasady obliczen™

PN-B-03150:2000 ,.Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowane”
PN-B-03150/Az1:2001 ,,Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie”.

Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania

Instrukcja producentdw tacznikow.

Certyfikat zgodnosci Nr Z/25/21/212/2000 z aprobata techniczna

AT —06 0356/2000 r
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.06.
PRACE MUROWE

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

50



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu

SPIS TRESCI

Wstep

Materialy

Sprzet

Transport

Wykonanie robot
Kontrola jakosci robat
Obmiar robaét

Odbioér robot

Podstawa platnosci

i SN B

10. Przepisy zwiazane
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST wymagania dotvczace wykonania i

odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem prac murowych dla zadania: ,, Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa
Chrobrego w Brzegu "

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
murkéw oporowych z piaskowca oraz z remontem murkow z piaskowca.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okredlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.4.1. Mur oporowy - budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych albo innych materialéw rozdrobnionych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.5,

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.2 Ogélne wymagania dotyczgce materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.3 Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu muréw oporowych, objetymi niniejsza SST, sa:

zaprawa cementowo-wapienna

kamien naturalny — piaskowiec tamany

materiaty izolacyjne,

materialy do wykonania odwodnienia za murem oporowym,
elementy deskowania konstrukcji.

2.4 Zaprawy cementowo-wapienne

e Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane
mechanicznie.

e  Zaprawe nalezy przygotowaé w takiej ilosci, aby mogla by¢ wbudowana
mozliwie wezesnie po jej przygotowaniu tj. ok. 3 godzin.
Do zapraw murarskich nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowac cement portlandzki.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé wapno suchogaszone lub gaszone w postaci
ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktore powinno tworzyé jednolita i
jednobarwna mase, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obeych.

e  Skiad objetosciowy zapraw nalezy dobiera¢ doswiadczalnie, w zaleznosci od wymaganej marki
zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

2.5 Kamien naturalny — piaskowiec lamany
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Do wykonywania muréw nalezy stosowac kamien naturalny — piaskowiec tamany. Do wykonania nalezy
uzywac kamieni o mozliwie regularnym ksztalcie, oczyszczonych z zanieczyszczen organicznych i luznych
odlamkow.

2.6 Materialy izolacyjne
Do izolacji muréw oporowych mozna stosowac nastepujace materiaty:

lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-24620 [29],

roztwor asfaltowy do gruntowania powierzchni scian przed ulozeniem wiasciwej powloki
izolacyjnej wg PN-B-24622 [30],

lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na goraco wg PN-B-24625 [31],

asfaltowa emulsje kationowa do gruntowania powierzchni wg BN-71/6771-02 [54],

emulsje asfaltowa wg BN-82/6753-01 [53],

kit asfaltowy uszczelniajacy wg PN-B-30175 [33],

pape asfaltowa na tekturze budowlanej wg PN-B-27617 [32],

pape asfaltowa na wiokninie przyszywanej wg BN-87/6751-04 [52],

inne materialy izolacyjne posiadajace aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke.

Zastosowane materialy izolacyjne musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

2.7 Materialy do wykonania odwodnienia za murem oporowym
Warstwy filtracyjne za murem oporowym moga by¢ wykonywane z materialéw takich jak zwir, mieszanka,

piasek gruby i sredni, odpowiadajacych wymaganiom PN-B-06716 [23] i PN-B-11111 [24].

Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego powinny odpowiadaé¢ wymaganiom BN-78/6354-12 [47].

Geowldoknina powinna by¢ materialem odpornym na dzialanie wilgoci, Srodowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury, bez rozdar¢, dziur i przerw ciaglosci, z dobra sczepnoscia z
gruntem, o charakterystyce zgodnej z dokumentacija projektowa lub aprobatami technicznymi.

2.8 Elementy deskowania konstrukcji

Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [13].

Deskowanie nalezy wykona¢ z materialow odpowiadajacych nastepujacym normom:

drewno iglaste tartaczne do robdt ciesielskich wg PN-D-95017 [35],

tarcica iglasta do robdt ciesielskich wg PN-B-06251 [13] i PN-D-96000 [36],

tarcica iglasta do drobnych elementéw jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [37],

gwozdzie wg BN-87/5028-12 [46],

sruby, wkrety do drewna i podkladki do $rub wg PN-M-82121 [41], PN-M-82503 [42], PN-M-
82505 [43] i PN-M-82010 [40],

phyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [55].

Dopuszcza si¢ wykonanie deskowan z innych materialéw, pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania murkéw oporowych
Roboty moga by¢ wykonywane przy uzyciu dowolnego sprzetu, przeznaczonego.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 4.

4.1. Transport materialéw

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do

wykonywania zamierzonych robot. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i
dojazdow do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt. Srodki transportu
wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w
zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ 1 ukladane zgodnie z warunkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne ,pkt 5.

5.2 Sposéb i kolejnos¢ wykonywania robét

Zasady wykonania muréw oporowych

Mury oporowe nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.

Jesli w dokumentacji projektowej podano zbyt malo ustalen dotyczacych wykonania muru oporowego lub
pewnych jego elementéw, to w SST powinny by¢ zawarte nastepujace warunki:

*  Mur oporowy nalezy wykona¢ zgodnie z ustaleniami BN-76/8847-01 [57] w zakresie wymagan i
badan przy odbiorze oraz PN-B-03010 [5] w zakresie obliczen statycznych i projektowania.

e Wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ do akceptacji Inzynierowi szczegolowe rozwiazania
projektowe z wymaganiami odbioru robét dla brakujacych w dokumentacji projektowej
elementéw muru oporowego.

Wykopy fundamentowe

o Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, wykopy pod mur oporowy moga by¢
wykonane recznie lub mechanicznie.

Dopuszcza si¢ wykonanie wykopu recznie do glebokosci nie wigkszej niz 2 m.

e  Wykonanie wykopu ponizej wod gruntowych bez odwodnienia wglebnego jest dopuszczalne tylko
do glebokosci | m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.

e W gruntach osuwajacych si¢ nalezy wykonywac wykop ze skarpa

zapewniajaca statecznos¢ lub stosowac inne metody zabezpieczenia wykopu,
zaakceptowane przez Inzyniera.

e Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06050 [11].

e  (Gorna warstwa gruntu w dole fundamentowym powinna pozostac o strukturze nienaruszonej.

e Dopuszczalne odchytki wymiaréw wykopu wynosza:

- wplanie + 10 cmi- 5 cm,
- rzedne dna wykopu +/- 5 cm.

e Nadmiar gruntu z wykopu nalezy odwiez¢ na miejsce odkladu lub rozplantowaé w poblizu
miejsca budowy.

Wykonanie muru oporowego z kamienia
Przy wykonywaniu muru powinny by¢ zachowane nastepujace zasady:

e  Mury kamienne nalezy wykonywa¢ przy temperaturze powietrza nie nizszej niz + 5o C.

e Kamienie powinny by¢ oczyszczone i zmoczone przed ulozeniem.

e Pojedyncze kamienie powinny by¢ ulozone w taki sposéb, aby ich powierzchnie wsporne byly
mozliwie poziome, a sasiadujace kamienie nie rozklinowywaly sie pod wplywem obciazenia
pionowego; wigksze szczeliny migdzy kamieniami powinny by¢ wypemione kamieniem drobnym.

e  Spoiny pionowe w kolejnych warstwach kamienia powinny mija¢ sie.

o  Wyglad zewng¢trzny muru powinien by¢ jednolity.
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* Mury z kamienia powinny by¢ wykonane tak, aby ich powierzchnie licowe byly zblizone do
plaszczyzn pionowych i poziomych, a krawedzie ich przeciecia byly w przyblizeniu liniami
prostymi.

Izolacja muréw oporowych

e Izolacje nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.

e lzolacje wykonuje si¢ na powierzchni muru od strony gruntu lub materialu zasypowego.

» Kazda warstwa izolacji powinna tworzy¢ jednolita, ciagla powloke przylegajaca do powierzchni
sciany lub do uprzednio ulozonej warstwy izolacji.

e Wystepowanie zluszczen, spekan, pecherzy itp. wad oraz stosowanie uszkodzonych materialow

rolowych jest niedopuszczalne.
Warstwa izolacji powinna by¢ chroniona od uszkodzen mechanicznych.
Materiaty i sposob wykonania izolacji musza byé¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Roboty odwodnieniowe
e Odwodnienie powierzchniowe powinno zabezpiecza¢ przed powstawaniem obszarow
bezodptywowych.
e Odwodnienie za murem oporowym powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zasypywanie wykopu
e  Zasypywanie wykopu nalezy wykonywac¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej
metody zageszczania gruntu, ktora to grubosé nie powinna przekraczaé:
- przy zageszczaniu recznym i walowaniu - 20 cm,
- przy zageszcezaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,
- przy stosowaniu cigzkich wibratorow lub ubijarek ptytowych - 60 cm.
e  Zageszczanie gruntu przy zasypywaniu urzadzen lub warstw odwadniajacych powinno odbywaé
si¢ recznie do wysoko$ci okolo 30 cm powyzej urzadzenia lub warstwy odwadniajace;.

Prace remontowe oraz pielegnacyjne istniejacych murkéw z piaskowca:

e usunigcie zmurszatych spoin w murach,

° wypenienie ubytkéw kamieniem z piaskowca,

° przetozenie kamienia w miejcach peknieé murow,

° usuniecie wrosnietych korzeni z powierzchni muréw,

° usunigcie zanieczyszczen, glonéw, mchow — technika piaskowania,

e zabieg hydrofobizacji powierzchni pionowych muréw — zabieg wzmocnienia i uszczelniania,

ochrona przed wnikaniem i penetracja wody deszczowej za pomoca specjalistycznych

preparatow.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA PRAC

Kontrola wykonania robét fundamentowych
Kontrole robét ziemnych w wykopach fundamentowych nalezy przeprowadzaé z uwzglednieniem
wymagan podanych w punkcie 5.

Kontrola wykonania muru z kamienia
e Przy wykonywaniu muru z kamienia nalezy przeprowadzi¢ badania zgodnie z BN-74/8841-19
[56] w zakresie i z tolerancja podana ponizej:
a) sprawdzenie prawidlowosci utozenia i wiazania kamieni w murze - przez ogledziny,
b) sprawdzenie grubosci muru - dopuszczalna odchylka w grubosci +/- 20 mm,
¢) sprawdzenie grubosci spoin - dopuszczalne odchyiki dla:
- spoin pionowych: grubos¢ 12 mm, odchytka + 8 mm Iub - 4 mm,
- spoin poziomych: grubo$¢ 10 mm, odchytka + 10 mm lub - 5 mm,
d) sprawdzenie prawidlowoséci wykonania powierzchni i krawedzi muru:
- zwichrowanie i skrzywienie powierzchni muru: nie wiecej niz 15 mm/m,
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- odchylenie krawedzi od linii prostej: nie wiecej niz 6 mm/m i najwyzej dwa
odchylenia na 2 m,
- odchylenia powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego: nie wigcej niz 6 mm/m i
40 mm na calej wysokosci,
- odchylenie gdrnych powierzchni kazdej warstwy kamieni od kierunku poziomego
(jesli mur ma podzial na warstwy): nie wiecej niz 3 mm/m i nie wiecej niz 30 mm na calej
dlugosci.

Kontrola izolacji muru oporowego
Izolacja przeciw wilgotnosciowa powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny i by¢ zgodna z wymaganiami
punktu 5.

Kontrola prawidlowosci zasypywania wykopu muru oporowego

Sprawdzenie prawidlowosci zasypania przestrzeni za murem oporowym nalezy przeprowadzaé
systematycznie w czasie wykonywania robot w zgodnosci z wymaganiami punktu 5.

Ocena wynikow badan

Wszystkie materialy musza spelia¢ wymagania podane w punkcie 2.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanego muru oporowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m3 muru oporowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie robot ziemnych,
- wykonanie muru oporowego w przypadku muru z kamienia
Obmiaru robdt na budowie dokonuje Wykonawca w obecnosci Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
e  PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podzial i zastosowanie wediug wlasnosci
fizycznomechanicznych
e PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia
e  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiaréw elementéw
budowlanych z betonu
PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenie nasiakliwosci woda
PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci na ciskanie
PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie scieralnosci na tarczy Boehmego
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze
PN-B-06250 Beton zwykly
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
PN-B-06261 Nieniszczace badania konstrukeji z betonu. Metoda ultradzwigkowa badania
wytrzymalosci betonu
e na sciskanie
PN-B-06262 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu na sciskanie za pomoca mlotka Schmidta
typu N
e PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
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PN -B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawartoéci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawartosci pylow mineralnych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie skladu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie ksztaltu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie nasiakliwosci

PN-B-06716 Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania techniczne
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypeiniaczami stosowany na goraco

PN-B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej

PN-B-30175 Kit asfaltowy uszczelniajacy

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

PN-H-84020 Stal weglowa konstrukeyjna zwyklej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki
PN-H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

PN-M-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym

PN-EN 196-3 Metoda badania cementu. Oznaczenie czasdw wiazania i stalosci objetosci
PN-EN 196-6 Metoda badania cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia

BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i kwadratowym
BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-62/6738-07 Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne

BN-78/6741-07 Wyroby przemyshi ceramiki budowlanej. Przechowywanie i transport
BN-67/6747-14 Sposoby zabezpieczania wyrobéw kamiennych podczas transportu
BN-82/6751-04 Materialy izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na wlokninie
prZyszywanej

BN-82/6753-01 Asfaltowa emulsja anionowa do izolacji wodochronnych

BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowe emulsje kationowe

BN-69/7122-11 Plyty pil$niowe z drewna

BN-74/8841-19 Roboty murowe. Mury z kamienia naturalnego. Wymagania i badania przy
odbiorze

BN-76/8847-01 Sciany oporowe budowli kolejowych i drogowych. Wymagania i badania.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.07.
NAWIERZCHNIE PARKOWE - KORYTO Z
PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV: 45233000-9
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SPIS TRESCI

1. Wstep

2. Materialy

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot

6. Kontrola jakosci robot
7. Obmiar robot

8. Odbior robot

9. Podstawa platnosci

10. Przepisy zwigzane

Rewaloryzacja Parku im. Bolesiawa Chrobrego w Brzegu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwiazanych z profilowaniem i zageszczaniem podloza w trakcie wykonywania prac
zwiazanych z zagospodarowaniem terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w
Brzegu”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji

robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,,Wymagania ogoine”

1.4.1. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.3. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi.

1.4.4. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i1 rozkladania obciazen od

ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

e Warstwa Scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruch i
czynnikow atmosferycznych.

e Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie¢ miedzy warstwa scieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

e  Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

* Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladac sie z podbudowy zasadnicze] i podbudowy pomocniczej.

¢ Podbudowa zasadnicza - gdéma czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w  konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skladac¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

s Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

e Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktdrej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

e Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

e  Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie¢ do nawierzchni.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé

sie¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

*  rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem réwniarek kolowych,

e  Kkoparek z czerpakami profilowymi,

e walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci gruntu

podioza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robodt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem warstwy wierzchniej. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektor Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektor Nadzoru. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10
metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym

prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywa¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach, w przypadku robdt o malym zakresie oraz w poblizu budynkéw lub innych obiektow
budowlanych. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektor Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w miejsce po rozebranych nawierzchniach lub odwieziony
na odkiad w miejsce wskazane przez Zamawiajacego. Nalezy unikaé nieuzasadnionego przewozu gruntu.

W trakcie wykonywania koryta, nalezy zwrdci¢ szczegdIng uwage na systemy korzeniowe drzew, nie wolno
ich uszkadzaé, jezeli istnieje ryzyko uszkodzenia systemu korzeniowego przez sprzety mechaniczne, prace
nalezy wykonywacé recznie.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza, umozliwiajacych wykonanie konstrukcji nawierzchni.
Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Zamawiajacego.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapic do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
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Tablica . Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza.

Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch ciezki Ruch mniejszy
1 bardzo ciezki od ciezkiego
Gdrna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm
powierzchni podioza 1,00 1,00 0.97

W przypadku gdy, gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwie badania zageszczenia, kontrole
zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtédrny modut
odksztalcenia podloza wedlug BN- 64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekraczaé 2.2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10

5.5. Utrzymanie Koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym

stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstwy wierzchniej, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze
ulego nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcey, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2

Tablica 2.
Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow

1 Szerokos¢ koryta 10 razy na | km

2 Réwnosé podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownosé poprzeczna 10 razy na I km

4 Spadki poprzeczne . 10 razy na | km

5 Rzedne wysokosciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztattowanie osi w planie ") co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

D w 2 punktach na dziennej dzie&{ce roboczej, lecz nie rzadziej

3 niz

raz na 600 m”

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podioia)
Szerokos¢ koryta profilowanego podloza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata
zgodnie z norma BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 80 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny byé zgodne z dokumentacija
projektowsg .

6.2.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.

6.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podioia)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 nie

powinien by¢ mniejszy odrosty pniowe podanego w tablicyl.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutow

odksztalcenia, to wartoé¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modulu odksztalcenia,

okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2.2. Wilgotnos¢ w czasie
zageszczania nalezy bada¢ wedhig PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna byé¢ réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiahu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST 00.00,, Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

e prace pomiarowe iroboty przygotowawcze,

® odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

¢ zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na
odklad lub nasyp,

e profilowanie dna koryta lub podtoza,

e zageszczenie,

e utrzymanie koryta lub podloza,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

e PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. oznaczanie wilgotnosci

e BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduhu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.08.
NAWIERZCHNIE PARKOWE - WARSTWA ODCINAJACA

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV: 45233000-9
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SPIS TRESCI

Wstep
Materialy

Sprzet
Transport

e

Wykonanie robaét
Kontrola jakosci robét
Obmiar robot

Odbioér robot

e e &

Podstawa platnosci

10. Przepisy zwigzane
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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonaniem warstwy odcinajacej w trakcie wykonywania prac zwiazanych z
zagospodarowaniem terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu ",

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
warstwy odcinajacej stanowiacej czes¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podloze stanowi grunt
wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ .

1.4.1. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.3. Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi
drogi.

1.4.4. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw sluzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od

ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

e  Warstwa S$cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruch i
czynnikéw atmosferycznych.

o Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralna a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezent w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

e  Warstwa wyréwnaweza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

e Podbudowa - dolna czeé¢ nawierzchni stluzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze skiada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e Podbudowa zasadnicza - gbérna cze$¢ podbudowy spehiajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skfada¢ si¢ z jednej lub dwaoch warstw.

e Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

e Warstwa mrozoochronna - warstwa, kiorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

e Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

e  Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é¢ z Dokumentacja

Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.MATERIALY

2.1.0gélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw podano w SST00.00pkt 2 . Wymagania ogdlne™.

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien zapewni¢ miejsce sktadowania kruszywa.

2.2. Rodzaje materialow
Materialem uzytym do wykonania warstwy odcinajacej jest pospdtka 0/20 mm wg. PN-EN 13043:2004
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2.3. Wymagania dla kruszywa

e  Szczelnosé — okreslona zaleznoscia

BJE
d85

edzie:
D15 -to wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej
d85 - to wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.

<5

e Zageszczalnos$c — okreslona zaleznoscia

dGD
U= 73

gdzie:

U -to wskaznik réznoziarnistosci

d60 - to wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca
d10 - to wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.

2.4. Skladowanie materialéw

2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca
robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania powinno byé rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykazac sie¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- spycharek lub réwniarek

- walcow statycznych,

- phyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt.4.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno speliaé¢ wymagania okreslone w SST 4. Warstwy odcinajace powinny by¢
wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancjami
okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w
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rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byé rozkladane w warstwie o jednakowej grubosdci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosdc rozlozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubosé projektowana. W miejscach, w
ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zagegszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o
odpowiednich wiasciwosciach. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odcinajacej nalezy
przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od
krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi czgsciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé
pasami podluznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gdmej krawedzi. Nieréwnosci lub
zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materialu, az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach
niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca powinna byé zageszczana plytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik
zageszezenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku, gdy gruboziarnisty material
wbudowany w warstwe odcinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalne;j
proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wedlig BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna
byé rowna wilgotnoéci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnoéci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos$é kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo
nalezy zwilzy¢ okreslona ilo$cia wody i rOwnomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odcinajacej

Warstwa odcinajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane w
dobrym stanie. W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi wyniki badan kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy

odcinajacej:

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajacej

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razy
2 | Réwnos¢ podtuzna c020m
3 | Rownosé poprzeczna 10 razy
4 | Spadki poprzeczne -) 10 razy
5 | Rzedne wysokosciowe , co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w planie -) co 100 m dla pozostatych drog
7 | Grubosé warstwy Podczas budowy:

68



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
Rewaloryzacja Parku im. Boleslawa Chrobrego w Brzegu

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
Przed odbiorem:
w 3 punktach,

8 | Zageszczenie, wilgotnosé kruszywa w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planiee nalezy wykona¢ w punktach
elownych tukow poziomych.

6.3.1. Szeroko$¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm, -5 cm.

6.3.2. Rownos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé 4 metrowa fata, zgodnie z norma
BN- 68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4

metrowg lata. Nierownosci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja = 0,5%.

6.3.4. Rzedne wysokosciowe
Rozmice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi- 2 cm.

6.3.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla autostrad i
drog ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.6. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja + 1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy mierzyé
faczna grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy
przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupehienie nowym materialem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyrdéwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zageszcezenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77 /8931-12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci moduldw
odksztakcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$é kruszywa
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.9. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych o okreslonych w p. 6 |
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniejl0 cm wyréwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robat podane sa w SST 00.00,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.

Za wykonane roboty Zamawiajacy zaplaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* wykonanej warstwy obejmuje:

° prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

° dostarczenie 1 rozlozenie na uprzednio wyprofilowanym i zageszczonym podlozu warstwy
kruszywa o grubosci i jakoéci okreslonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej,

° wyrownanie ufozonej warstwy do wymaganego profilu,

. zageszezenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

° pielegnacja wykonanej warstwy,

° przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej, utrzymanie warstwy z Kruszywa.
10. RZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

e PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych , zwir i
mieszanka

e PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

e PN-EN 13043:2004Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

e BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie plyta

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i fata

e BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.09.
NAWIERZCHNIE PARKOWE -WARSTWA
WZMACNIAJACA

LZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH
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SPIS TRESCI

1. Wstep

2. Materialy

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot

6. Kontrola jakosci robot
7. Obmiar robét

8. Odbior robot

9. Podstawa platnoSci

10. Przepisy zwigzane

Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem warstwy wzmacniajacej z kruszywa stabilizowanego cementem dla zadania:
»Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem warstwy wzmacniajacej z kruszywa stabilizowanego cementem:
- warstwa wzmacniajaca z kruszywa stabilizowanego cementem o Rm = 2,5 Mpa, grubosé 15cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.4.1. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie
potrzeby dodatkow ulepszajacych, np. popiolow lotnych lub chlorku wapiennego, dobranych w
optymalnych ilosciach, zaggszczona i stwardniata w wyniku ukoficzenie procesu wiazania cementu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST00.00 ., Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5.Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robét musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien zapewnié¢ miejsce skladowania kruszywa.

2.2. Rodzaje materialéow
Materiatami uzytymi do wykonania warstwy wzmacniajacej sa:
- mieszanka (pospdtka) 0/20 mm stabilizowana cementem o Rm = 2,5 MPa (z wytworni),

2.3. Kruszywa
Do stabilizacji cementem mozna stosowac piaski, mieszanki i zwiry lub mieszanke tych kruszyw.

2.4. Kruszywo stabilizowane cementem
W zaleznosci od rodzaju warstwy w konstrukcji nawierzchni drogowej, wytrzymatosé kruszywa
stabilizowanego cementem wg PN-S-96012, powinna spelnia¢ wymagania okreslone w tabeli nr 2.

Tabela nr 2. Wymagania dla kruszyw stabilizowanych cementem dla poszczegolnych warstw
wzmacniajacych

Lp Wiasciwosci Wymagania

Dla stabilizacji R, = 2,5 MPa

Wytrzymalos¢ na sciskanie po 7 dniach, MPa 1,0-1,6

2 | Wytrzymalo$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa 1,5-25
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Wskaznik mrozoodpornosci, %, 0.6

L

Dla stabilizacji R, = 1,5 MPa

Wytrzymatosé na sciskanie po 7 dniach, MPa -

5 | Wytrzymalos¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa 0,5-15

Wskaznik mrozoodpornosci, %, 0.6

Podbudowa pomocnicza dla KR4

Whytrzymalo$¢ na sciskanie po 7 dniach, MPa 1,6-22
Wytrzymatlo$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa 2,5-5,0
Wskaznik mrozoodpornosci, %, 0,7

2.5. Sklad mieszanki cementowo-kruszywowej.

Tabela nr 3. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance kruszywa stabilizowanego cementem dla
poszczegdlnych warstw podbudowy.

Lp. Miejsce wbudowania Maksymalna zawartosé cementu, % w stosunku do
masy suchego gruntu lub kruszywa
Podbudowa Podbudowa Warstwa
zasadnicza zasadnicza wzmacniajaca
1 | Ciagi pieszo-jezdne, ciagi piesze, miejsca - - 8
postojowe, chodniki, opaski

2.6. Cement

Do wykonania warstwy wzmacniajacej nalezy stosowac¢ cement portlandzki
klasy 32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701.

Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.7. Woda

Woda stosowana do wykonania warstwy wzmacniajacej, powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.
Powinna to by¢ woda ,,odmiany 1”. Badania wody nalezy wykonywac:

w przypadku nowego zrodia poboru wody,

w przypadku podejrzen dotyczacych zmiany parametrow wody, np. zmetnienia, zapachu, barwy.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoécia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- ukladarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,

- walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszcezania,

- zageszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do
zageszczania w miejscach trudnodostepnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
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Transport pozostatych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych
lub wymagan podanych w specyfikacjach technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Warunki przystapienie do robot.
Warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podloze jest
zamarzniete i podczas opadow deszczu.

5.3. Przygotowanie podloza

Warstwa wzmacniajaca powinna by¢ ulozona bezposrednio na zageszczonej warstwie odcinajacej. Paliki
lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania warstwy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w punktach glownych poszczegélnych obiektow lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera kontraktu. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiac
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 20 m.

5.4. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki

Warstwa kruszywa stabilizowanego cementem powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci
z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubosé projektowana. Natychmiast po
koncowym wyprofilowaniu warstwy wzmacniajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie
warstwy kruszywa stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcéw gladkich,
wibracyjnych, ogumionych lub plyt wibracyjnych w zaleznosci od sprzetu posiadanego przez Wykonawce.
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé
pasami podluznymi cz¢sciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
Jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podhuznymi czesciowo
nakfadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Nierownos$ci lub zaglebienia powstale w czasie
zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub
usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa
wzmacniajaca powinna by¢é =zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia mieszanki okreslonego wg BN-
77/8931-12 nie mniejszego od podanego w PN-S-96012.

5.5.Piel¢gnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego cementem

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona poprzez skrapianie warstwy woda. Inne sposoby pielegnacii,
zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do pielegnacji moga byé zastosowane po
uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru.

5.7. Utrzymanie warstwy wzmacniajacej

Warstwa wzmacniajaca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy wzmacniajacej obciaza
Wykonawce robot. Naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi kontraktu w celu akceptacji materialow.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiarow
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Tabela nr 4.Czestotliwo$¢ oraz zakres badan

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czgstotliwos¢ badan
Minimalne ilosci Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej Mlepszonegoipadiozs
dzial b : przypadajaca na ’]edno
1a1C¢ roboCcZe] badanie (m?)
1 | Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa ze spoiwem ) 600
Zageszczenie i nosnos$é warstwy
Whytrzymato$¢ na s$ciskanie 7 i 28-dniowa 6 probek 400
przy stabilizacji cementem
9 | Badania spoiwa-cementu przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy
kazdej zmianie
10 | Badanie wody dla kazdego watpliwego Zrodia
11 | Badanie wlasciwosci gruntu dla kazdej partii przy kazdej zmianie rodzaju
kruszywa

6.3.2. Wilgotnosc mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami
Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekcie skladu  tej
mieszanki, z tolerancja +10%-20% wartosci.

6.3.3. Zageszczenie i nosnos$¢é warstwy
Mieszanka powinna by¢ zageszczona do osiagniecia wskaznika zageszczenia oznaczonego zgodnie z BN-
77/8931-12

6.3.4. Wytrgymalosé na sciskanie
Wytrzymatos¢ na sciskanie okresla sie na probkach walcowych o srednicy i wysokosci 8 cm. Prébki do
badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie rozlozonej przed jej zageszczeniem.

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa
Wiasciwosci kruszywa nalezy bada¢ przy kazdej zmianie kruszywa.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych i wytrzymalosciowych warstwy wzmacniajacej
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiardw podano w tabeli nr 5

Tabela nr 5. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréow 1 badan wykonanego ulepszonego podioza
stabilizowanego cementem

Lp. Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
pomiardéw

1 Szerokosdc 10 razy na 1 km

w sposéb ciagly planografem albo co 20 m fata na

2 Réwnosé podluzna kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*’ 10 razy na | km
co 100 m

5 Rzedne wysokosciowe

6 Grubos¢ ulepszonego podloza Wi prnkach,
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*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planic nalezy wykonaé w punktach gléwnych hukéw
poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy wzmacniajgcej

Szeroko$¢ warstwy wzmacniajacej nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -
5 cm.

6.4.3. Rownos¢ warstwy wzmacniajgcej

Nieréwnosci podtuzne podbudowy i ulepszonego podioza nalezy mierzyé 4-metrowa lata lub planografem,
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy i ulepszonego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci nie moga przekracza¢:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego podtoza.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy wzmacniajgcej

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podioza na prostych i tukach powinny byé zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja < 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe warstwy wzmacniajgcej

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i ulepszonego podloza a rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé¢ + 1 c¢m, -2 cm.

6.4.6. Uksztaliowanie osi warstwy wimacniajgcej

Os podbudowy i ulepszonego podioza w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane;j
o wiecej niz+ 5 cm,

6.4.7. Grubos¢ warstwy wzmacniajgcej

Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza nie moze réznic si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- warstwy wzmacniajacej +10%-15%

6.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy wzmacniajacej

Jezeli po wykonaniu badan na stwardnialej warstwie wzmacniajacej stwierdzi sie, ze odchylenie cech
geometrycznych przekraczaja wielkosci okreélone w p.6.4, to warstwa zostanie naprawiona w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy
wzmacniajacej przez zerwanie wykonanej warstwy, usuniecie zerwanego materialu i ponowne wykonanie
warstwy o odpowiednich wiasciwodciach i o wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na
wiasny koszt.

Jezeli wytrzymalos¢ $rednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w specyfikacji dla
poszczegdlnych rodzajow podbudéw i ulepszonego podioza, to warstwa wadliwie wykonana zostanie
zerwana i wymieniona na nowa o odpowiednich wilasciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gélne wymagania dotyczace obmiaru

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 warstwy wzmacniajacej z kruszyw stabilizowanych cementem.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogodlne zasady odbioru robdt podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 8. Roboty uznaje sie za
zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne vstalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9. -
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m* wykonanej warstwy obejmuje:

° prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

® dostarczenie i roziozenie na uprzednio wyprofilowanym i zageszczonym podiozu warstwy
wzmacniajacej o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i

specyfikacji techniczne;j,

° wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,

° zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

o pielegnacja wykonanej warstwy,

° przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej, utrzymanie warstwy z kruszywa.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

° PN-EN 196-1:1996 Metody badan cementu. Oznaczenie wytrzymalosci

° PN-EN 196-2:1996 Metody badan cementu. Analiza chemiczna cementu

° PN-EN 196-3:1996 Metody badan cementu. Oznaczenie czasu wiazania i staloéci objetosci

° PN-EN 196-6:1996 Cement. Czes¢ 1: sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

° PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
obcych

e PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skfadu ziarnowego

° PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

° PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci siarki metoda
bromowa

° PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie rozpadu krzemowego

° PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zrozpadu wapniowego

° PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zrozpadu zelazowego

° PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los
Angeles

° PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw

° PN-S-96012 drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu
stabilizowanego cementem
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

° BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenie nawierzchni
podatnych i podioza poprzez obciazenie ptyta

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata

° BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podloza

nawierzchni podatnych
e BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.10.
NAWIERZCHNIE PARKOWE - PODBUDOWA Z KRUSZYWA
LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV: 45233000-9
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie w trakcie
wykonywania prac zwiazanych z zagospodarowaniem terenu dla zadania: . Rewaloryzacja Parku im.
Bolestawa Chrobrego w Brzegu ",

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne”

1.4.1. Nawierzchnia Huczniowa - jedna lub wiecej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezacych na
podiozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposdredniego przejmowania
ruchu.

1.4.2. Kruszywo lamane - material ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-
B-01100 .

1.4.3. Kruszywo lamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedziastymi o
nieforemnych ksztaltach, wg PN-B-01100 .

1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykle o wielkoéci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6. Mial - kruszywo lamane zwykle o wielkosci ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyklego, charakteryzujace si¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltem
ziarn o stepionych krawedziach i narozach, o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt. 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robét podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogélne”.

Wszystkie materialy stosowane do wykonania rob6t musza byé zgodne z wymaganiami niniejszej SST i
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien zapewni¢ miejsce skladowania kruszywa.

2.1. Rodzaje materialow

Materiafami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thicznia, wg PN-$-96023 [9], sa:
-kruszywo tamane zwykle: thiczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],

-woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
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2.2. Wymagania dla kruszywa
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 [8]:
-thuczen od:
e 0-31,5mm
e 31,5-63mm,
-kliniec od 5 - 31,5 mm,
Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod wymienionych
w PN-5-96023 [9], dla ktérych wymagania zostana okreslone w SST. Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna
z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreslonymi dla:
-klasy co najmniej II - dla podbudowy zasadniczej,

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Lp. Wiasciwosci Klasa Klasa
11 11
1 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]: 35 50
a) po pelnej liczbie obrotdw, % ubytku masy, nie wiecej niz: 40 50
- w thiczniu 30 35
- w klincu
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wiecej niz:
2 | Nasiakliwos$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wiecej niz: 2.0 3,0
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 3,0 5.0
b) dla kruszyw ze skal osadowych
3 | Odpornosé na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku masy, nie wiecej 4.0 10,0
niz: 5,0 10,0
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych
b) dla kruszyw ze skal osadowych
4 | Odpornosé na dziatanie mrozu wedhug zmodyfikowanej metody bezposredniej, wg 30 nie bada
PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku masy, nie wigcej niz: nic bada si¢
- w Klificu s | niba
- w thuczniu "
Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klifica w zaleznosci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112 [8]
Lp. Wiaéciwosci Podbudowa jednowarstwowa lub Podbudowa
podbudowa zasadnicza pomocnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2] 3 4
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsia- E 5
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz: 75 65
- w tluczniu 15 25
- w klincu 15 20
b) zawartosé frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:
- w thiczniu i w klincu
¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu i w klincu
d) zawartos¢ nadziarna, % m/m, nie wiecej niz:
- w thuczniu i w klincu
2 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714- 0,2 0,3
12 [1], % m/m, nie wiecej niz:
- w thiczniu i w klincu
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3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 40 45
[3], % m/m, nie wiecej niz: nie bada si¢ nie bada si¢
- w thuczniu
- w klincu

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa wzorcowa

cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze byé studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Sprzet do wykonania robot:
1 a) réwniarki lub ukladarki kruszywa do rozkiadania thucznia i klinca,
2 b) rozsypywarki kruszywa do rozlozenia klinca,
3 ¢) walce statyczne gladkie do zageszczania kruszywa grubego,
4 d) walce wibracyjne lub wibracyjne zageszczarki ptytowe do klinowania kruszywa grubego klincem,
5 e) szczotki mechaniczne do usuniecia nadmiaru klinca,
6 f) walce ogumione lub stalowe gladkie do koncowego dogeszczenia,
7 g) przewozne zbiorniki do wody zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wody.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materialow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych
lub wymagan podanych w specyfikacjach technicznych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna byé ulozona bezposrednio na zageszczonym podlozu gruntowym w zaleznosci od
postanowien dokumentacji projektowej. Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania podbudowy
powinny by¢é wczesnie] przygotowane. Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w punktach gléwnych
poszczegolnych obiektow lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera kontraktu. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w odstepach
nie wiekszych niz co 20 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby

Jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosc pojedynczo ukladanej
warstwy nie moze przekracza¢ 15 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w
sposob zapewniajacy osiagnigecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa
sktada sie¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i
zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych. W przypadku gdy utozona
i zageszczona podbudowa miejscami jest ,niezamknieta” nalezy zastosowaé doziarnienie kruszywem o
mniejszym ziarnie w celu zaklinowania.
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5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera kontraktu, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.
Naprawe wykona on na wilasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podane sa w SST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi kontraktu w celu akceptacji materialow.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 3.Czestotliwosé oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan

o ; Mak
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalne ilosci badan na dzienncj dzialce wierzzmzlg?)gt?&-
roboczej dowy na jedno badanie
(m%)

1 | Uziarnienie kruszyw 2 600

2 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w

3 | kruszywie
Zawarto$¢  ziarn  nieforemnych  w
kruszywie

4 | Scieralnosé kruszywa

A 6000

4 | Nasighlivos kivzywa i przy kazdej zmianie zrodta pobierania materialow

6 | Odpornos¢ kruszywa na dzialanie mrozu By J p !

7 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych
6.3.2. Badania wilasciwosci kruszywa
Probki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.2 powinny byé
wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w
przypadku zmiany Zrédia pobierania materialdéw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pehlmych
powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w obecnosci Inspektora Nadzoru.
6.4. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z tlucznia
kamiennego

Lp. Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czgstotliwos¢é pomiarow

pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
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2 Kdwmodé podhuza w sposob ciagly planografem albo co 20 m fata na kazdym pasie

ruchu
3 Roéwnoéé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*' 10 razy na 1 km

5 Regdne wysokodeiowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 400 m2

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

nie rzadziej niz raz na 3000 m2

8 Nosnosé podbudowy

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gldwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokosc podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna byé wigksza od szerokosci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [11].

Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz = 5 cm dla pozostatych drég.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za zgodne
z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* nawierzchni thiczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

rozfozenie warstwy kruszywa grubego (tlucznia, klinca),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie woda i zaggszczenie

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

® © o & & © o © o o o

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

PN-EN 933-1:2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-EN 933-4:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

PN-EN 1097-5:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-EN 1097-6:2002 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

PN-EN 1367-1:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

PN-EN 1744-1:2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

PN-EN 1744-1:2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

PN-EN 1744-1:2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

PN-EN 1097-2:2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-EN 1008:2004 Materialy budowlane. Woda

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

PN-8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

PN-EN 13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obciazenie piyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 00.11. NAWIERZCHNIE PARKOWE - NAWIERZCHNIA

Z KOSTKI KAMIENNEJ

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z wykonaniem nawierzchni i obrzezy z kostki granitowej w trakcie wykonywania
prac zwiazanych z zagospodarowaniem terenu dla zadania: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego
w Brzegu”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni i obrzezy z kostki granitowej oraz z plyt granitowych.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i
dokumentacji projektowej. Wykonawca powinien zapewnié¢ miejsce sktadowania kostki.

2.2. Kostka kamienna

Do wykonania chodnika mozna stosowac kostke kamienna nieregularng wedlug PN-B-11100 [8].

W zaleznosci od jakosci surowca skalnego uzytego do wyrobu kostki, rozréznia sie dwie klasy kostki:
klas¢ I, klase IT. W zaleznosci od doktadnosci wykonania rozréznia sie trzy gatunki kostki:

- gatunek 1,

- gatunek 2,

- gatunek 3.

W zaleznosci od wymiaru zasadniczego (wysokos¢ kostki), rozroznia sie nastepujace wielkosci kostki
nieregularnej - 5, 6,8 1 10 (cm).

2.3. Kostka kamienna - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztal i wymiary

Kostka nieregularna powinna mie¢ ksztatt zblizony do prostopadloscianu. Ksztalt kostki nieregularnej
przedstawia rysunek L

Wymagania dotyczace wymiaréw kostki nieregularnej przedstawia tablica 1.

Rysunek I. Ksztal kostki nieregularnej

S
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Tablica . Wymiary kostki nieregularnej oraz dopuszczalne odchyiki

: . Dopuszczalne odchylki dla
e Wielkos¢ (cm) .
Wyszczegdlnienie (cm)
6 8 10 1 2 3
Wymiar a 6 8 10 £+ 1.0 + 1,0 + 1,0
Stosunek pola powierzchni dolnej (stopki) do gér-
nej (czota) nie mniejszy niz - - - 0.7 0.6 0.5
Nieréwnosci powierzchni gémej (czola), nie wiek- ) ) R +04 SiiE £08
szZe niz i ’ ’
Wypuklosé powierzchni bocznej nie wigksza niz - - - 0,6 0.6 0,8
Odchylki od kata prostego krawedzi powierzchni
gornej (czola), w stopniach, nie wigksze niz - - - +6 +8 + 10
Odchylenie od rownoleglosci plaszezyzny po-
wierzchni dolnej w stosunku do gérnej, w stop- B : }
niach, nie wicksze niz o 5 10

Dopuszcza sie uszkodzenie jednego naroza powierzchni

cm.

eornej kostki o glebokoscei nie wiekszej niz 0,6

Kostka moze miec¢ uszkodzenia krawedzi powierzchni czolowej o dlugosci nie wiekszej niz pét wymiaru
wysokosci (2), natomiast taczna ich dlugos¢ nie powinna przekracza¢ wielkosci wymiaru wysokosci kostki

(2).

2.3.2. Cechy fizyczne i wytrzymaloSciowe kostki kamiennej
Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sa skaly magmowe, osadowe i przeobrazone. Wymagane cechy

fizyczne 1 wytrzymalosciowe przedstawia tablica 2.

Tablica 2 Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalosciowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymalosciowe I II wedhig
Wytrzymalosé na sciskanie w stanie powietrzno-suchym, w MPa,
1 | nie mniej niz 160 120 PN-B-04110 [3]
2 | Scieralnosé na tarczy Boehmego, w centymetrach, nie wiecej niz 0,2 0.4 PN-B-04111[4]
Wytrzymalo$é na uderzenie (zwiezlosé), liczba uderzen, nie mniej
3 |niz 12 8 PN-B-04115 [5]
4 | Nasiakliwo$¢ woda, w %, nie wigcej niz 0.5 1,0 PN-B-04101 [1]
5 | Odpornos¢ na zamrazanie nie bada | catkowita
) PN-B-04102 [2]
sie

2.3.3. Skladowanie kostki
Kostke nieregularng mozna skfadowaé w pryzmach. Wysokos$¢ pryzm nie powinna przekraczaé | m.

2.4. Piasek
Piasek na podsypke i do wypehienia spoin powinien odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-06712 [7]. Do
zamulania spoin piaskiem zaleca si¢ stosowanie piasku zawierajacego 5% gliny.
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-067 11[6].

2.5. Cement
Cement stosowany do podsypki i wypelnienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5",
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9].

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/673 1-08 [11].
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2.6. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [10].

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni i obrzezy z kostki granitowej powinien
wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

-betoniarki, do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-piaskowe;j,
-ubijakdw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,

-wibratorow plytowych,

-drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.4.

4.2. Transport kostek granitowych

Kostki granitowe przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.

Kostke nieregularng przewozi sie luzno usypana. Kostke nieregularna mozna skladowaé w
pryzmach. Wysoko$¢ stosu lub pryzm nie powinna przekraczac 1 m.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt.5.

5.2. Ukladanie kostki nieregularnej
Kostke mozna uklada¢ w rozne desenie:
- desen rzedowy prosty,
- desen rzedowy ukosny,
- desen lukowy.
Desen chodnika z kostki kamiennej nieregularnej powinien by¢ dostosowany do wielkosci kostki. Przy
rézmych wymiarach kostki zaleca si¢ ukladanie jej w formie desenia lukowego, ktory poza tym nie wymaga
przycinania kostek przy kraweznikach.
Szerokosc¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzedach powinny
sig mija¢ co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.
Kostke na podsypce cementowo-piaskowej mozna uktada¢ bez srodkow ochronnych przed mrozem, jezeli
temperatura otoczenia jest +5° C lub wyzsza. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach od
O do +5° C, a w nocy spodziewane sa przymrozki, kostke nalezy zabezpieczy¢ przez nakrycie materiatem
o ztym przewodniku ciepta.
Kostka powinna by¢ po ulozeniu dobrze ubita. Kostki pekniete powinny by¢ wymienione na cale.
Wypehienie spoin powinno by¢ wykonane po ubiciu kostki. Stosuje si¢ nastepujace rodzaje
wypehniania spoin:
- zaprawg cementowo-piaskowa,
- piaskiem.
Wypeknienie spoin zaprawg cementowo-piaskowa nalezy stosowaé, gdy kostka nieregularna ukladana jest
na podsypce cementowo-piaskowej. Wypekienie spoin piaskiem dozwolone jest przy nawierzchniach z
kostki nieregularnej uktadanej na podsypce zwirowej lub piaskowej.
Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem 1 %
cementu w stosunku objetosciowym.
Glebokos¢ wypehienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa nie powinna by¢ mniejsza niz 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot
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Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podane sa w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robat

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do
budowy chodnika z kostki kamiennej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Badania
powinny obejmowac:
a. badania kostek kamiennych, ktore nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w
PN- B-III 00 [8],
b. badania wiasciwosci piasku, cementu i wody okreslone w normach podanych w punktach od 2.4
do 2.6 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie roboét
W czasie robdt nalezy wykonywac nastepujace badania kontrolne:

a. sprawdzenie wykonania koryta wg pkt. 5.2, przy czym dopuszczalne tolerancje
wynosza dla: - glebokosci koryta:

- 0 szerokosci do 3 m: + | cm,
- 0 szerokosci do 3 m: +lcm,
- 0 szerokosci powyzej 3 m: +2 cm,

- szerokosci koryta: +=5cm.

b. sprawdzenie warstwy odsaczajacej, jesli jest przewidziana w dokumentacji projektowej, wg wymagan
zawartych w SST D - 04.02.01 "Warstwy odsaczajace i odcinajace",

c. sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podhuznych i
poréwnaniu z dokumentacja projektowa,

d. sprawdzenie ulozenia chodnika z kostki kamiennej wg pkt. 5.5,

e. sprawdzenie wypelnienia spoin wg pkt. 5.6 w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m” chodnika i
zmierzenie

ich szerokosci oraz wypenienia.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika

Rownosé chodnika sprawdza sie co najmniej raz na kazde 300 do 500 m® ulozonego chodnika i w
miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Przeswit pomiedzy nawierzchnia chodnika i
przylozona trzymetrowa lata nie powinien przekraczac 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie moga
przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde
150 do 300 m’ chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od przyjetego profilu wynosza + 0,3%

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podane sa w SST 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogalne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena | m” nawierzchni z kostki kamiennej, ptyt kamiennych:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

wykonanie podsypki

ulozenie kostki kamiennej, plyt kamiennych,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 196-1:2005 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymalosci

PN-EN 196-2: 2005 Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu

PN-EN 196-3: 2005 Metody badania cementu. Oznaczanie czasow wigzania i stalosci objetosci

PN-EN 196-5: 2005 Metody badania cementu. Badanie pucolanowosci cementéw pucolanowych

PN-EN 196-6: 2010 Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia

PN-EN 196-21:1997 Metody badania cementu. Oznaczanie zawartosci chlorkow, dwutlenku wegla i

alkaliéw w cemencie

e PN-EN 196-2: 2005Metody badania cementu. Oznaczanie zawartosci chlorkow, dwutlenku wegla i
alkaliéw w cemencie; uzupehienie krajowe dotyczace aparatury do oznaczania CO2

e PN-EN 196-7:2008 Metody badania cementu. Sposoby pobierania i przygotowania probek cementu

o PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

e  PN-EN 197-2:2002 Cement. Czesé 2: Ocena zgodnosci

e PN-EN 1097-1:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwoséei kruszyw. Oznaczanie
odpornosci na scieranie (mikro-Deval)

e PN-EN 1097-2:2010 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

e PN-EN 1097-3:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci
nasypowej i jamistosci

e PN-EN 1097-4:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw. Czesé 4: Oznaczanie
pustych przestrzeni suchego, zageszczonego wypelniacza

e PN-EN 1097-5:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes$¢ 5: Oznaczanie
zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

¢ PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czesé 6: Oznaczanie
gestosei ziarn i nasiakliwosci

e PN-EN 1097-6:2002/AC:2004 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czesé 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasiakliwosci

e PN-EN 1097-7:2008 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosei kruszyw. Cze$é 7: Oznaczanie
gestodci wypetiacza. Metoda piknometryczna

e  PN-EN 1097-8:2009 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czesé 8: Oznaczanie
polerowalno$ci kamienia

e  PN-EN 1097-9:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie
odpornosci na $cieranie abrazyjne przez opony z kolcami. Badanie skandynawskie

e PN-EN 1097-10 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie wysokosci
podciagania wody

e PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu

e PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zapraw

e PN-EN 1341:2003 Plyty z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni drogowych -
Wymagania i metody badan

e PN-EN 1342:2003 Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni drogowych -
Wymagania i metody badan
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PN-EN 1367-1:2007 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych. Czgs¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-1:2001/Ap1:2007Badania wilasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie
czynnikéw atmosferycznych. Czesé 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

PN-EN 1367-2:2010 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych. Badanie w siarczanie magnezu

PN-EN 1367-4:2008 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Oznaczanie skurczu przy wysychaniu

PN-EN 1367-5:2004 Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Oznaczanie odpornosci na szok termiczny

PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

PN-EN 1744-3:2004 Badania chemicznych wilasciwosci kruszyw. Czesc 3: Przygotowanie wyciagow
przez wymywanie kruszyw

PN-EN 932-1:1999 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Metody pobierania probek

PN-EN 932-2:2001 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Metody pomniejszania probek
laboratoryjnych

PN-EN 932-3:1999 Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 932-5:2001 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw. Czesc 5: Wyposazenie podstawowe i
wzorcowanie

PN-EN 932-6:2002 Badania podstawowych wlasciwosci kruszyw. Czes¢ 6: Definicje powtarzalnosci i
odtwarzalnosci

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Metoda przesiewania

PN-EN 933-2:1999 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
Nominalne wymiary otworow sit badawczych

PN-EN 933-3:1999 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziarn za
pomoca wskaznika plaskosci
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 00.12. NAWIERZCHNIE PARKOWE — MIESZANKA
KAMIENNA

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH

KOD CPV: 45233000-9
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SPIS TRESCI

1. Wstep

2. Materialy

3.  Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot

6. Kontrola jakesci robot
7. Obmiar robot

8.  Odbior robot

9. Podstawa platnosci

10. Przepisy zwiazane
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wierzchniej warstwy nawierzchni  z mieszanki kamiennej w
trakcie wykonywania prac zwiazanych z wykonaniem nawierzchni dla zadania pod nazwa: ,, Rewaloryzacja
Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu ”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem
zewnetrznej warstwy nawierzchni — mieszanki kamiennej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogolne™ pkt 1.5. Wykonawca robot
Jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialtbw podano w SST Czes¢ 2 ,Wymagania ogélne”. Wszystkie
materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji
projektowej. Wykonawca powinien zapewnic¢ miejsce skladowania kruszywa.

2.1. Rodzaje materialow

Do wykonania nawierzchni z mieszanki kamiennej granitowej o uziarnieniu 0-8mm nalezy uzy¢ mieszaniny
umozliwiajacej zageszczenie.

Do wykonania mieszanki dopuszcza si¢ grysy z dowolnej skaly granitowej. Mieszanke wykonaé z
frakcjonowanych gryséw przez staranne wielokrotne mechaniczne przemieszanie do uzyskania statystycznej
proporcji mieszania. Przed wbudowaniem mieszanki, Wykonawca powinien przedtozyé Inzynierowi do
zatwierdzenia wyniki z badania uziarnienia mieszanki.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do przygotowania mieszanki stosowac sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera sprzet.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien byé
zgodny z ustaleniami ST, PZJ .

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport materialu
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu materiaty powinny
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST 0., Wymagania ogdlne™ pkt.5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podbudowa powinna by¢ ulozona jako réwna powierzchnia bez zanieczyszczen obcych wedlug wilasnej
specyfikacji techniczne;j.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana recznie pod szablon lub mechaniczne w warstwie o
Jjednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowane;.
Warstwa podbudowy powinna byé roziozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow.
Warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona do uzyskania dostatecznej stabilnosci powierzchniowej
na $cinanie. Zageszczenie powinno odbywaé sie dynamicznie matym walcem wibracyjnym do uzyskania
modutu odksztatcenia wtérnego min. 110MPa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z projektem,
wymaganiami podanymi w punkcie 5 oraz instrukcja i wskazéwkami producenta.

6.2. Rownosé podiuzna
Rownos¢ podiuzna mierzona fata 4 metrowa z czestotliwoscia S razy na 100m nie powinna wykazywac
odchylen wiekszych niz 1cm.

6.3. R6wnos¢ poprzeczna
Rownosc poprzeczna mierzona na polowie przekroju nawierzchni z czestotliwoscia 5 razy na 100m nie
powinna wykazywa¢ odchylen wiekszych niz Smm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST 0 ,,Wymagania ogodlne” pkt 7.

8.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogolne™ pkt 8. Roboty uznaje sie za zgodne
z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e o © 0 & o © o o o o o

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢é¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 00.13. USZCZELNIENIE DNA ZBIORNIKA WODNEGO

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z uszczelnieniem dna zbiornika wodnego w zadaniu o nazwie: , Rewaloryzacja
Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu ™.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt stanowi dokument Kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot dotyczacych uszczelnienia
dna zbiornika wodnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 0 ,,Wymagania ogéolne” .

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5. Wykonawca robot
Jjest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST Czesé 2 ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie
materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji
projektowe;.

2.1. Rodzaje materialow:
Podstawowe materialy:

plyta zurowa MEBA
geomembrana HDPE
kruszywo kamienne 0-31,5 mm
pospdika 0/20 mm

2.2. Wymagania dla materialow

Pivta azurowa MEBA:

Wymiary(dl./szer./wys.) — 60x40x10cm
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej plyty azurowej jest posiadanie aprobaty
technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

e  Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna
powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie powinny
przekraczaé 2 mm.

e Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712:1986/A1:1997.
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

s Plyty azurowe powinny by¢ skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych lub
na paletach transportowych.

e Tolerancje wymiarowe wynosza:

®  nadlugosci +/- 3 mm;
= na szerokosci +/- 3 mm;
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= na grubosei +/- 5 mm.

Geomembrana HDPE:

e  Parametry: grubosé¢ 1,5mm

e  Warunkiem dopuszczenia do stosowania geomembrany jest posiadanie aprobaty technicznej,
wydanej przez uprawniona jednostke.

e Brak przesigkliwosci, wodochlonno$¢ ponizej 0,5 %, wysoka wytrzymalos¢ mechaniczna,
odpornos¢ chemiczna, wysoka trwalos¢ wlasciwosci uzytkowych w pelnym okresie uzytkowania,
duza gietkosé, bardzo dobra zgrzewalnosé, nieszkodliwosé dla srodowiska naturalnego.

Kruszvwo kamienne 0-31.5 mm — parametry zgodne z SST 00.08

Pospolka— parametry zgodne z SST 00.06

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 0 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Ukladanie ptyt wykonujemy:
e recznie szezegdlnie na matych powierzchniach,
e mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (ukladarek),

Do przycinania plyt azurowych uzywamy : przycinarki, szlifierki, Do
przycinania geomembrany uzywamy : nozy, nozyc itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczjce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne™ pkt.4.

4.2. Transport materialu

Piyty azurowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymalosci na $ciskanie minimum 15 MPa. Plyty powinny by¢ zabezpieczone podczas transportu przed
przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST 0,, Wymagania ogdlne™ pkt.5.

5.2. Ulozenie geomembrany

e Ukladanie geomembrany powinno odpowiadac ustaleniom dokumentacji projektowe;j.

e Ulozenie geomembrany powinno byé¢ zgodne z zaleceniami producenta i aprobaty technicznej, a w
przypadku ich braku lub niepetnych danych - zgodne ze wskazaniami podanymi w dalszym ciagu.

e Folie, w ktora sa zapakowane rolki geomembrany, zaleca sie zdejmowac bezposrednio przed
ukladaniem.

e  Rozpakowanie rulonéw powinno nastepowac pojedynczo, bezposrednio przed ich ukladaniem na
przygotowanym uprzednio podiozu (podloze musi by¢é wyréwnane i zaggszczone).
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Przy wigkszym zakresie robot zaleca sie wykonanie projektu (rysunku), ilustrujacego sposob
ukladania 1 faczenia rulonow, ew. szerokosci zakladek, itp.

Po ulozeniu, jak rowniez przy silnym wietrze w czasie ukladania, chroni¢ przed podrywaniem,
obciazajac punktowo materialem, ktory ma by¢ na nich ulozony lub w inny sposéb, np.
woreczkami z piaskiem.

Przy uktfadaniu nalezy unikac jakichkolwiek przeciagan lub przesuniec¢ rozwinietej beli, mogacych
spowodowac uszkodzenie materiahu.

Polaczenia rozwinietych rulonéw powinny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami producenta w
postaci: luznego zakladu o ustalonej jego szerokosci 20 cm, taczy¢ metoda zgrzewania.

5.3. Ulozenie nawierzchni z plyt azurowych

Ukladanie nawierzchni z ptyt azurowych powinno odpowiadac ustaleniom dokumentacji
projektowe;j.

Nawierzchnie z azurowych ptyt betonowych ukladamy we wczesniej przygotowanym Kkorycie
(zgodnie SST 00.05) oraz na warstwie pospolki (zgodnie z SST00.06), oraz kruszywa (zgodnie z
SST 00.08)

Warstwa nawierzchni z plyt betonowych powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej
grubosci.

Zaleca si¢ ukladanie reczne ze wzgledu na mozliwosé przebicia geomembrany. Z krawedzi plyt
nalezy usuwac resztki stwardniatego betonu, ktore moglyby powodowaé przebicia. Ukladanie
powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Krawedzie na styku $cian zbiornikow uzupehlmia si¢ plytami, przycinanymi na budowie
specjalnymi narzedziami tnacymi (przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.)

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ wylacznie recznie wszystkie elementy uszkodzone (np.
pekniete) nalezy wymienic na cale.

Szerokos¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ odrosty pniowe 3
do 5 mm.

Po ulozeniu phyt, nalezy wypetnic je zwirem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z projektem,
wymaganiami podanymi w punkcie 5 oraz instrukcja i wskazéwkami producenta.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent betonowych ptyt posiada

aprobate techniczna lub atest. Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca powinien zada¢ od
producenta wynikow biezacych badan wytrzymalosci wyrobu na sciskanie

6.3. Badania i pomiary po ukonczeniu robét

Badania i pomiary po ukornczeniu nawierzchni z plyt azurowych

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow sposéb sprawdzenia
1 sprawdzenie wygladu zewnetrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
nawierzchni spekan, plam, deformacji, wykruszen, spoin i
szczelin
) Rzedne wysokosciowe, rownosé Geodezyjne sprawdzenie w punktach
podhizna i poprzeczna, spadki charakterystycznych
poprzeczne i szerokosé
3 Rozmieszczenie i szerokos¢ spoin i
szczelin w nawierzchni oraz Sprawdzenie wizualne
wypehienie spoin i szczelin
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Po wykonaniu warstwy geomambrany nalezy wykonac¢ probe szczelnosci zbiornika.
Badania i pomiary dotyczace korytowania wykonywaé zgodnie z SST 00.035

Badania i pomiary dotyczace warstwy kruszywa wykonywaé zgodnie z SST 00.08
Badania i pomiary dotyczace warstwy pospdotki wykonywaé zgodnie z SST 00.06

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST 0 ,,Wymagania ogélne™ pkt 7.

Jednostka obmiarowa jest Im* wykonanej nawierzchni, rozlozonej geomwmbrany, wykonanej warstwy
podbudowy, warstwy pospotki oraz koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podane s3 w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje sie za zgodne
z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

Za wykonane roboty Zamawiajacy zaptaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-82/B-02857 P. pozarowe zbiorniki wodne. Wymagania ogdlne —
PN-EN 1338:2005 Betonowe prefabrykaty brukowe. Wymagania i metody

badan
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 00.14. SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO

ZAMAWIAJACY

GMINA BRZEG
UL. ROBOTNICZA 12
49-300 BRZEG

WYKONAWCA
GREENLANDING ANDRZEJ RAPACZ

UL. FORTECZNA 8/14
58-314 WALBRZYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem systemu telewizji dozorowej (tzw. Monitoringu wizyjnego) w
zadaniu o nazwie: , Rewaloryzacja Parku im. Bolestawa Chrobrego w Brzegu *.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot stanowi dokument kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robaét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robt zwiazanych z wykonaniem
instalacji monitoringu wizyjnego Parku Bolestawa Chrobrego w Brzegu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.5. Wykonawca robot
Jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.6. Skrécony opis prac:
Prace objete niniejsza specyfikacja obejmuja:

Instalacja okablowania
Montaz stupow
Montaz kamer
Uruchomienie systemu

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw oraz wyrobow:

Ogélne wymagania dotyczace materialow podano w SST Czes¢ 2 ,, Wymagania 0golne™.
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej
SST i dokumentacji projektowej.

Wszystkie stosowane przez Wykonawce materialy i wyroby musza posiada¢ wymagane prawem
atesty, certyfikaty i deklaracje zgodnosci. Dokumenty te nalezy przedstawi¢ Inspektorowi
Nadzoru przed wbudowaniem (instalacja) celem zatwierdzenia.

Materiaty i wyroby stosowane przez Wykonawce musza spetnia¢ obowiazujace przepisy prawne i
normatywne okreslone w dokumentacji techniczne;j.

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materialéw przywotane w projektach technicznych systemow
zabezpieczen stuza ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia wiasciwosci i wymogow
technicznych zalozonych dla projektowanych rozwiazan:

o  zaleca sig, zeby urzadzenia przewidziane do zamontowania miaty trwale przymocowana
tabliczk¢ znamionowa podajaca nazwe producenta, charakterystyke techniczna urzadzenia,
numer kolejny wyrobu, znak kontroli technicznej oraz klase lub stopien bezpieczenstwa.

©  urzadzenia powinny byé¢ zamontowane tak, aby zapewniony byt do nich dostep ze
wzgleddw technologiczno - eksploatacyjnych;

o  dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych
producentéw pod warunkiem spelnienia co najmniej tych samych wlasciwosci
technicznych. Powyzsze wymaga przedstawienie zamiennych rozwiazan na pi$mie (dane
techniczne, atesty, klasy i stopnie urzadzen, dopuszczenia do stosowania) oraz uzyskania
akceptacji Inwestora.

Wszystkie materialy, urzadzenia i roboty niespehiajace wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materiaty i urzadzenia nie spehiajace wymagan
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zostaly wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je
na wlasciwe, na wlasny koszt.

2.1. Warunki przechowywania materialéw do montaiu

Wszystkie materialy pakowane powinny byé przechowywane i magazynowane zgodnie z
instrukcjami (zaleceniami) producentow oraz
z wymaganiami obowiazujacych norm, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu
lub pogorszeniu sie wlasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno by¢ suche i
zabezpieczone przed zawilgoceniem. Musza one w kazdej chwili by¢ dostgpne dla
przeprowadzenia kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.3. Rodzaje materiatow:

Punkty kamerowe
L.p. | Wyszczegélnienie Typ Tlo&é
1 | Kamera IP BCS-SDIP7320WDR 5
2 | Uchwyt $cienny kamery BCS-USDD 3
3 | Uchwyt slupowy BCS-AS
% Obudowa stalowa S3D 300x200x150mm IP66 z phyta NexEIbaaLon
montazowa i zamkiem 5
5 | Wylacznik nadmiarowo-pradowy 1P B6 5
6 | Zasilacz impulsowy 115-230V AC/24V DC 70W 3A ZSC24V3A00PO 5
7 | Przelacznica $wiatlowodowa MINI-DIN 5
8 | Przelacznik sieciowy przemyslowy 2G-28.03.F BOX =
9 | Modul SFP BL-SFPGM131-2L 10
10 | Patchcord $wiattowodowy DUPLEX SC-LC 0.5mb 10
11 | Patchcord chernet 5E kat Zelowany 1mb 5
Centrum monitoringu
L.p. | Wyszczegdlnienie Typ Ilosé
1 | Rejestrator sieciowy BCS-NVR25624DR 1
2 | Dysk twardy WD Red 4TB WD40EFRX 4
3 | Pulpit sterowniczy BCS-DVR-KN-II 1
4| Monitor przemyslowy LG 42WL10MS-B 2
5 | Przelacznik sieciowy przemystowy 2G-2S.03.F BOX 1
6 | Modul SFP BL-SFPGM131-2L 2
7 | Przelacznica $wiattowodowa wysuwalna 12xSC 1

Trasa swiatlowodowa

L.p. | Wyszczegélnienie Typ Tlosé
1 | Kabel swiatlowodowy Kabel FO U-DQ(ZN)BH 6G 50/125 OM4
1158
2 | Rura HDPE 32429 946
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet

¢ Prace montazowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu specjalistycznego dla danego typu
robot. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i we wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa.

* Wykonawca jest zobowiazany do uzywania sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko.

®  Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, oraz powinien odpowiada¢
pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegdlowej specyfikacji technicznej
zaakceptowanej przez Inspektora nadzoru.

*  Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy, oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

® Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy oraz
bezpieczenstwa zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne™ pkt.4.

4.2. Transport

e Wykonawca  ponosi pelna  odpowiedzialnosé i wszelkie  koszty  zwiazane
z transportem sprzetu, materialow i urzadzen potrzebnych do realizacji inwestycji.

e Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robot.

e Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym w umowie.

¢ Przewozony sprz¢t, materialy i urzadzenia powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez producentow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST 0,, Wymagania ogdlne” pkt.5.

5.2. Zabezpieczenie roboét

Wykonawca zapewni przez caly okres trwania robot, az do momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie
wykorzystywanych urzadzen oraz wykonywanych robét. Elementy narazone na uszkodzenia powinny
zostac zabezpieczone warstwa ochronna az do chwili odbioru robot.

5.3. Oznakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji nalezy prawidlowo oznakowac. Listwy montazowe podlaczen elektrycznych i
koncowki przewoddw wszystkich polaczen elektrycznych nalezy réwniez oznakowaé. Oznakowaé nalezy
wszystkie miejsca rozgalezien i polaczen.

5.4. Ukladanie swiatlowodéw

Swiatlowod nalezy uklada¢ w rurze ochronnej HDPE w rowach o glebokosci min 0,7m na podsypce
piaskowej o grubosci 10 cm z falowaniem wynoszacym ok. 1%. Prace nalezy prowadzié¢ w temperaturach
zgodnych z zaleceniami producenta odnosnie temperatury instalacji. Technologia ukladania $wiatlowodow
w rowie kablowym powinna zapewni¢ ulozenie tych kabli bez uszkodzen i naruszania zewnetrznych oston
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ochronnych, przy zachowaniu promienia wyginania kabla nie mniejszego od 20 jego Srednic. Przed
zasypaniem kabla nalezy oznakowa¢ go trwalymi cechami na tabliczkach pomaranczowych w
odleglosciach, co ok. 5Sm z podaniem kierunku przebiegu i napisem ,Uwaga swiatlowod”. Polaczenia
swiatlowodéw w ztaczu powinny by¢ tak wykonane, aby thumiennos¢ srednia przypadajaca na jedna spoing
nie przekroczyla wartosci 0,2dB. Thimiennos¢é spoin powinna by¢ okreélana, jako wartos$é érednia (z
uwzglednieniem znakow) z pomiaréw reflektometrycznych w obu kierunkach transmisji.

5.5. Montaz i regulacja punktéw kamerowych

Po zamontowaniu mechanicznym urzadzen i sprawdzeniu prawidlowosci polaczen, nalezy przeprowadzi¢
uruchomienie systemu, programowanie, regulacje kamer i rejestratora, zgodnie z wymaganiami
uzgodnionymi z uzytkownikiem koncowym.

Nalezy w szczegolnosci ustawic rozdzielczo$§¢ nagrywanego obrazu, bitrate i liczbe kl/sek. Parametry te
maja wplyw na czas rejestracji obrazu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
e (Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
¢ Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z projektem,
wymaganiami podanymi w punkcie 5 oraz instrukcja i wskazowkami producenta.

e Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robot w zakresie ich zgodnosci z
dokumentacja projektowa i instrukcjami producentéw oraz wskazowkami Inspektora nadzoru.

e (Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zalozonej jakosci wykonywanych calosci robdt oraz
na poszczegdlnych jej etapach.

e  Odpowiedzialnosé za kontrolg robdt i jakosci materiatdw spoczywa na Wykonawcey, ktory:
o  zapewni wszelkie srodki sluzace do przeprowadzenia kontroli robot;

o  opracuje harmonogram kontroli poszczegdlnych etapéw robot, ktéry zostanie zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru;

o  zobowiazany jest do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscia okreslona w dokumentacji projektowej i zaakceptowanym harmonogramem
kontroli.

e Wykonawca ma obowiazek wykonania pelmego zakresu badan w czasie wykonywania robot w
celu wykazania zgodnosci zamontowanych urzadzen i uzytych materialéw z dokumentacja
techniczna.

o  badania i pomiary nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujacymi normami po uzgodnieniu ich
terminu z Inspektorem nadzoru.

o  z przeprowadzonych prob nalezy sporzadzi¢ protokoly i przedstawi¢ je do akceptacji
Inspektora nadzoru. W przypadku watpliwosci zwiazanych =z prawdziwoscia
przedstawionych wynikow Inspektor nadzoru ma prawo zazada¢ ponownych Iub
dodatkowych pomiarow.

o w przypadku rozbieznosci wynikéw dodatkowych badan z przedstawionymi przez
Wykonawce, zostanie on obcigzony kosztami wykonania dodatkowych pomiaréow.

6.2. Weryfikacja techniczna robét

e  Zaleca si¢ przeprowadzanie weryfikacji technicznej, aby potwierdzi¢, ze spelmione sa wymagania
zawarte we wstepnym projekcie technicznym oraz aby okresli¢ dokladna lokalizacje kazdego
elementu systemu i poprowadzenia przewoddw polaczen wewnetrznych (w przypadku, gdy uzyte
sa polaczenia wewnetrzne przewodowe).

e Zaleca sig¢, aby weryfikacja techniczna takze wskazywata wszystkie czynniki, ktére moga miec
wplyw na niezawodna prace systemow zabezpieczen.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét, materiatéw i urzadzen powinie odbywaé sie zgodnie z zasadami przyjetymi dla
calego zamdwienia.

Obmiaru robot (wykonanej roboty) dokonuje si¢ z natury przyjmujac jednostki miary
odpowiadajace zawartym w dokumentacji — jednostki okreslone w tablicach przedmiaru robét
przy poszczegdlnych pozycjach, np.: w sztukach (kamery, obudowy, szafy przemystowe itp.)

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda akceptowane
przez Inwestora.

Jezeli urzadzenia lub sprzet pomiarowy beda wymagaly badan atestujacych to Wykonawca
powinien posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzvmywane
w pelnej sprawnosci i w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania dhuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, a podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy
1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zalacznika do ksiegi obmiaréw, ktorego wzér zostanie uzgodniony z
Inwestorem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robét podane sa w SST 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje sie za zgodne
z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace podstaw platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
Za wykonane roboty Zamawiajacy zaplaci Wykonawcy wynagrodzenie okreslone w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

POLSKIE NORMY - Systemy alarmowe

Normy ogdlne

PN-EN 50130-4:2012 Systemy alarmowe -- Czgs¢ 4: Kompatybilnoéé elektromagnetyczna --
Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systeméw sygnalizacji
pozarowej, sygnalizacji wlamania, sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostepu i osobistych

PN-EN 50173-1:2011 Technika informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czesé I:
Wymagania ogélne.
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System Telewizji Dozorowej

PN-EN 50132-1:2010 — Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowanie w
zabezpieczeniach (Cze$¢ 1: wymagania systemowe).

PN-EN 50132-5-1:2012 — Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach (Czesc 5-1: Transmisja wideo -- Ogolne wymagania eksploatacyjne).

PN-EN 50132-7:2003 —Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach (Cze$é 7: Wytyczne stosowania)

POLSKIE NORMY - Instalacje elektryczne

PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspodldziataniu czlowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen
zyl przewodow.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspoldzialaniu czlowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych
barwami lub cyframi.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)
PN-EN 60038:2011 Napiecia znormalizowane [EC.

PN-IEC 60050-826:2007 Miedzynarodowy slownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia
przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego
napiecia.

PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub faczeniowymi.

PN-HD 60364-1:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogdlnych
charakterystyk.

PN-HD 60364-4-41:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

PN-HD 60364-5-51:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-HD 60364-5-54:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

Dokumenty zwigzane

Projekty techniczne systemow zabezpieczen, udostepnione Wykonawcy po podpisaniu umowy na
realizacje¢ zamowienia.

Inwentaryzacja budowlana i rzuty budowlane obiektu.

Materialy pogladowe, instrukcje producentéw urzadzen i systemow.
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